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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot ST.

Przedmiotem specyfikacji technicznej jest wykonaniedbiér robét zwizanych z montem wyposaenia
prowadzonym w ramach projektlProjekt zabezpieczern przeciwpozarowych budynku przy ul. Gliwickig 148 w
Katowicach".

1.2.Zakres stosowania ST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosojakmdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecain
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujszystkie czynnii majace na celu monfawyposaenia:

- mont& balustrady;

- monta zadaszenia nad véejem od strony podworza;

- monta poreczy.

1.4.Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST ggodne z obowkzujacymi odpowiednimi przepisami i normami oraz
wytycznymi.

1.5.0g06Ine wymagania dotycace robaot.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékéch wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektova,
ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Wprowadzaalechkolwiek odsipstw od tych dokumentéw wymaga
akceptacji zargdzapcego realizagj umowy.

2. MATERIALY.
Ogodlne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSpecyfikacji Ogoéinej

- balustrada drewniana o wys. 110cm, z drewgimaiego, wyposana w stupy, tralki, p@icz, podpogcz;
szczego6towy rysunku balustrady na rys. A-13

- zadaszenie
Zadaszenie o wymiarach 2,4x1,5m z pelifanu litego, na stalowych wspornikach malowanyaspkowo.

- porecz

Wspornik pogczy do mocowania n&ianie, pogcz @42,4 mm
Rozmiar rozety: @60 mm

Wspornik pogczy: @14 x 75 x 50 mm

Gwint wewrgtrzny: M8

Do porczy: fi 42,4mm

Mocowany za pomacdwugwintu

Materiat: stal nierdzewna AlS| 304



3. SPRALT.
Roboty mana wykona przy wyciu dowolnego typu spgiu zaakceptowanego przezymiera.

4. TRANSPORT.

Kazda partia wyrobdw przewidziana do wysytki powin@aviera wszystkie elementy przewidziane narfab
projektem indywidualnym. Okucia nie zamontowaneagoobu przechowyw@i transportowéa w odiebnych
opakowaniach. Elementy do transportu pgleabezpieczy/ przed uszkodzeniem przez odpowiednie
opakowanie. Zabezpieczone przed uszkodzeniem etgmperewozé w miar mazliwosci przy wyciu palet lub
jednostek kontenerowych.

Elementy mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu zaakceptowanymi przezyivera, oraz
zabezpieczone przed uszkodzeniami, przesiem lub utrag stateczngci.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty zwizane z monteem naleéy wykona po wykonaniu wszelkich prac wykozeniowych w odkurzonym
pomieszczeniu.

Montaz wykona® scisle wedtug wytycznych producenta lub dostawcy system

Szczegoly dotyare elementéw wykiczeniowych i kolorystyki naley uzgodné z zamawiajcym w trakcie
realizaciji.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT | MATERIALOW.

6.1. Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakdci wykonania robot odbywa gipo zakaéczeniu montau stolarki okiennej i drzwiowej oraz
parapetéw wewgtrznych polega na sprawdzeniu zgogtnowykonania robét z dokumentacprojektovy i
wytycznymi zawartymi w niniejszej specyfikacji orpaleceniami inspektora nadzoru.

Ocena jakéci powinna obejmowa

- sprawdzenie zgodioi wymiarow,

- sprawdzenie jakai materiatow,

- sprawdzenie prawidtowci wykonania z uwzgldnieniem szczegotow konstrukcyjnych,

- sprawdzenie dziatania skrzydet i elementéw ruchdmp&wt oraz ich funkcjonowania,

- sprawdzenie prawidtowici zamontowania i uszczelnienia.

6.2. Kontrola jakosci materiatow i wyrobdw.

Wszystkie stosowane materialy i wyroby muszdpowiadd wymaganiom dokumentacji projektowej oraz
dokumentéw odniesienia (aprobat technicznych lubmjoi posiadé deklaracje zgodrigi wydane przez
producenta.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami.

Wszystkie materialy nie spelni@e wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, taas
odrzucone. ¥ materiaty nie spetniate wymagé zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na witdwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwieksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robat.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w Specyfikagflfej ST-00.00.00
Meble oblicza si w sztukach.



8. ODBIOR ROBOT.
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikagplnej ST-00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsoi podano w Specyfikacji Ogolnej ST-00.00.00

10. AKTY PRAWNE | NORMY ORAZ PRZEPISY ZWI AZANE.
Opracowania podane w STO 00.00.00



