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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania og6lne dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt budowlanych, wykonanych przy realizacji zadania
pn.: ,,Projekt budowlany z rysunkami wykonawczymi wymiany kanalizacji wraz z remontem
nawierzchni wokot budynkow przy ulicy IHakowiczowny 17, 17a, 17b, 17¢, 19, 19a, 19b,
19c, 21, 21a, 21b, 21c, 23, 23a, 23b, 23c, 25, 25a, 25b, 25¢, 27, 27a, 27b, 27¢, 15, 15a, 15b

w Katowicach”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawg¢ opracowania szczegoélowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy przy zlecaniu

i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i odpowiednie szczegdltowe
specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych moze wprowadzaé¢ do
niniejszej standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub usci$lenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania, obiektu 1 robot, uwzgledniajace wymagania
Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji zadania, obiektu i robot, ktore sa niezbgdne

do okreslania ich standardu 1 jakosci.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla

robot ogélnobudowlanych, zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

W kazdej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robo6t zdefiniowane sa
okreslenia podstawowe, ktore stuzy¢ maja ujednoliceniu interpretacji tego okreslenia przez
uczestnikOw procesu inwestycyjnego.

Ponizej zdefiniowano zasadnicze okreS$lenia podstawowe wspolne dla wszystkich
specyfikacji technicznych. Niezaleznie od tego w kazdej ze szczegdlowych specyfikacji
technicznych zdefiniowane sa inne dodatkowe okreslenia charakterystyczne dla danej
specyfikacji.

Ilekro¢ w ST pojawia sig pojecie:

Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢:



a. budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,
b. budowle stanowiaca cato$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,
c. obiekt malej architektury.

Przeszkoda — obiekty, urzadzenia, instalacje zlokalizowane na trasie projektowanego obiektu.
Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad ogrodzenie, budynek, itp.

Przeszkoda naturalna — element S$rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego.

Przekroczenie podziemne — uktad konstrukcyjny stuzacy do zabezpieczenia instalacji przed
naciskami przenoszonymi z powierzchni oraz stuzace wyeliminowaniu szkodliwego
oddziatywania instalacji podziemnych i zachowania warunkow bezpieczenstwa.

Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

Nawierzchnia — warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i1 rozkladania
obciazen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.

Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbidrce obiektu budowlanego.

Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowana urzadzenia zaplecza budowy..

Dokumentacja powykonawcza — dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosé
do stosowania w budownictwie.

Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia wykazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

Ksiazka Obmiaréw — dokument prowadzony przez Wykonawcg na Placu Budowy zgodnie

z wymaganiami Artykutu 3, paragraf 13 polskiego Prawa Budowlanego.



Przedmiar robot — wykaz robot z podaniem ich ilo$ci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w innych specyfikacjach technicznych znajdujacych si¢ w niniejszym

dokumencie.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych roboét oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST)

i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi, uzgodnieniami prawnymi
1 administracyjnymi, poda lokalizacj¢ i wspohrzgdne punktow glownych obiektu oraz
reperow, przekaze komplet dokumentacji projektowej i SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone punkty

pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowg

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej sa uwazane za warto$ci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatdw 1 elementow budowli musza wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech 1 elementow budowli nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na rysunku sa wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentacji, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialty musza by¢ zgodne

z dokumentacja projektowa.



W przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykonane roboty nie bgda zgodne
z dokumentacja projektowa i maja wptyw na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to
takie materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane

i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji umowy az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca w razie potrzeby dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i1 znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robdt, wygody
spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy w sposéb uzgodniony z Zamawiajacym.

Wijazdy i wyjazdy z terenu z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn
pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob ustalony
z Zamawiajacym.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
przez umieszczenie w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez Zamawiajacego.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odregbnej zaptacie 1 przyjmuje sig,

ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy
1 wykonywania rob6t wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

« utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
« podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw

1 norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie

unikaé¢ uszkodzen lub uciazliwo$ci dla oso6b lub wlasnosci spolecznej, a wynikajacych

ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu
dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bgdzie miat szczegdlny wzglad na:



1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2)  $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:
« zanieczyszczeniem zbiornikdbw 1 ciek6w wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
« zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

« mozliwos$cia powstawania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprz¢t przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych

oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bgda sktadowane w sposoéb zgodny z odpowiednimi przepisami

1 zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na
powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni
wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie

trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji
1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Zamawiajacego i wiadze lokalne o
zamiarze rozpoczegcia robot.

Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Zamawiajacego i1 zainteresowane witadze oraz
bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi iurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca

bedzie realizowac roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnos$ci dla mieszkancow.



Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie

budowy, spowodowane jego dziatalno$cia.

1.5.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bgdzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy
transporcie gruntu, materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob

ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych

odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprz¢t i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na

budowie.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych

powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Zamawiajacego.

Wykonawca begdzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty
w zadowalajacym stanie przez caty czas, az do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Zamawiajacego powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po

otrzymaniu tego polecenia.



1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej i samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwiazane
z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypehianie wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwiazanych
z wykonaniem robdt iw sposdb ciagly bedzie informowaé Zamawiajacego o swoich
dziataniach. Wszelkie starty, koszty postgpowania, obciazenia iwydatki wynikle z lub

zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

2. MATERIALY

Materiaty budowlane powinny spelnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w SST.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia
i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem materialdw do robodt, chyba ze
postanowienia ogolne lub szczegdtlowe warunkéw umowy stanowia inaczej.

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopoéw, ukopdéw i1 miejsc pozyskania
piasku i zwiru bgda formowane w haldy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu
po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy
lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bgda wykorzystane do robot
lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora
nadzoru.

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostana przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badzZ zloZzone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i1 nie zaakceptowane materiaty,

Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i niezaptaceniem.



Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakosé

1 wlasciwos¢ do robdt 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu

budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania roznych
rodzajow materialdw do wykonywania poszczegdlnych elementdw robot Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ po6zniej zamieniany bez zgody

Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
1 ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez

Inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spelnial normy ochrony
srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim

zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktére nie wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych
materialow. Wykonawca zobowiazany jest wykona¢ projekt organizacji ruchu drogowego
zatwierdzony przez wilasciwe jednostki realizujace zadanie w zakresie zarzadzania ruchem.
Przed przystapieniem do projektowania organizacji ruchu nalezy uzyska¢ pozytywna opini¢
organu zarzadzajacego ruchem ze szczeg6dlnym uwzglednieniem harmonograméw

1 organizacji ruchu na czas budowy.

Liczba $rodkéw transportu begdzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie

przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie 1 innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nicodpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez wilasciwy zarzad drogi pod warunkiem

przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa. Wykonawca
jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materiatow i zgodno$¢ wykonywanych robot
z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za pelna obstuge geodezyjna przy
wykonywaniu wszystkich elementéw robdt okreslonych w dokumentacji projektowej

lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru.
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Nastegpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wykonywaniu robot zostana, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wlasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
1 elementdw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez
Wykonawcg nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania

robot. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg jakosci robot i stosowanych
materialdow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel,
sprzegt, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbgdne kontroli materialow oraz robot.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwos$ci sa okreslone w SST.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okres$lone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢
z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wlasciwych przepisow 1 informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem
MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),

2. posiadaja deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

« Polska Norma lub
« Aprobata Techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej

Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslona w pkt. 1 i ktére spelniaja wymogi

SST.

3. znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998r.

(Dz. U. 98/99).
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W przypadku materiatow, dla ktéorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST,
kazda ich partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob

jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagan bgda odrzucone.

6.2. Dokumenty budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Wszelkie dokumenty budowy bgda zawsze dostgpne dla Inspektora nadzoru

i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robét podanych
w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot. Blgdne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru
na pis$mie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czg¢stos$cia wymagana do celu

miesigcznej patnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreSlania ilosci robot i materialow

Zasady okres$lania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach

technicznych lub w KNR-ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreslonymi
w dokumentacji projektowej 1 kosztorysowej, oraz przedmiarze robot.
7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bgda

zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
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Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bgdzie posiadaé
wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym

stanie, w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty moga podlega¢ nastgpujacym
odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajacych iulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czg$ciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu.

Odbiér robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postegpu robdt. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru wykonawca zgtasza Inspektorowi nadzoru.
Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
przeprowadzonych pomiarow, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi

ustaleniami.

8.2. Odbiodr czesciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jako$ci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czg$ciowego robdt dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.
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8.3. Odbior ostateczny (koncowy)

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robodt
w odniesieniu do zakresu (ilo$ci) oraz jakosci.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow
czg$ciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot
w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa 1 SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszona warto$¢ wykonywanych robot

w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokél odbioru ostatecznego robot, sporzadzony

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace

dokumenty:

1. dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami

dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

2. szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z  dokumentow umowy

1 ew. uzupetniajace lub zamienne),
3. protokoly odbiorow robdt ulegajacych zakryciu i zanikajacych,
4. protokoty odbiorow czgsciowych,
5. recepty 1 ustalenia technologiczne,

6. ksiazki obmiardéw.

15



7. wyniki pomiaréw kontrolnych,
8. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatow,

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty odbioru

1 przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,
10. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

11. kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania

dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu

z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja

1 stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu przyjgta przez Zamawiajacego

w dokumentach umownych.

Dla robdt wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana

przez Wykonawcg 1 przyjgta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:
e robocizng bezposrednia wraz z narzutami,

o warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkéw 1 transportu na teren budowy,
o warto$¢ pracy sprz¢tu wraz z narzutami,

o koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,
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e podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku

VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

10.2.

Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003r.
Nr 207, poz. 2016 z pézn. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19,
poz. 177).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92,
poz. 881).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst
Dz. U. z 2002 r. Nr 147, poz. 1229).

Ustawa z dnia 21 grudnia 2004r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321
Z pozn. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62,
poz. 627 z pdzn. zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U.
z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie systemow

oceny zgodno$ci wyrobéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem

CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie
okreslenia polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania
europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania,
uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Spotecznej z dnia 26 wrze$nia 1997r. —

w sprawie ogdlnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).
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Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. — w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U.
Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. — w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczefistwa
1 ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. — w sprawie
szczegblowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. — w sprawie
sposobow deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich
znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004r. — zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu 1 rozbidrki, tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy

i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, (tom 1, II,
I, IV, V) Arkady, Warszawa 1989-1990r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek

Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001r.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST — 01

Tyczenie trasy i odtworzenie punktéw wysokosciowych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej SST sa wymagania
dotyczace tyczenia trasy i odtworzenia punktow wysokos$ciowych, dla realizacji zadania pn.:
,Projekt budowlany z rysunkami wykonawczymi wymiany kanalizacji wraz z remontem
nawierzchni wokot budynkow przy ulicy IHakowiczowny 17, 17a, 17b, 17¢c, 19, 19a, 19b,
19c¢, 21, 21a, 21b, 21c, 23, 23a, 23b, 23c, 25, 25a, 25b, 25c, 27, 27a, 27b, 27c, 15, 15a, 15b

w Katowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

i realizacji robdt ogdlnobudowlanych, dotyczacych zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z  tyczeniem trasy i1 odtworzeniem punktow wysokosciowych zgodnie

z lokalizacja podana w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Ilekro¢ w SST jest mowa o:

- osnowa geodezyjna pozioma — usystematyzowany zbidr punktoéw, ktérych wzajemne
polozenie na powierzchni odniesienia, zostato okre$lone przy zastosowaniu techniki
geodezyjne;.

- osnowa geodezyjna wysoko$ciowa — usystematyzowany zbior punktéw, ktérych
wysoko$¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostala okreslona przy
zastosowaniu techniki geodezyjne;j

- osnowa realizacyjna — to osnowa geodezyjna (pozioma 1 wysokoSciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementow projektdow w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy 1 montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna
stuzy¢ do pomiaréw kontrolnych przemieszczen i odksztalcen, a takze w miarg
mozliwo$ci pomiaréw powykonawczych.

- punkty glowne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz

poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.
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1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogdblne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano

w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy i punktéw wysokosciowych
wedlug zasad niniejszej SST sa stupki drewniane, iglaste badz inne materiaty

akceptowane przez inspektora nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy stosowaé

nastgpujacy sprzet:

e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

e dalmierze,

e tyczki,

e flaty,

e tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé

uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne”

pkt 4.

4.2. Transport sprz¢tu i materialow

Sprz¢t 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami

transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00 ,Wymagania ogdélne” pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami

Gloéwnego Urzedu Geodezji 1 Kartografii (GUGIK).

5.2. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)

Inspektor nadzoru przekaze wykonawcy odpowiednia liczbg statych punktow
geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac

zwiazanych z wytyczaniem.

5.3. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokos$ciowej
przekazanej przez inspektora nadzoru, wykonawca zobowiazany jest do zaloZenia,
utrzymania 1  uzupelniania  osnowy roboczej o  wspoOtrzednych  poziomych
1 wysoko$ciowych dla lokalnego wytyczania robot.

Opracowany przez wykonawcg 1 zatwierdzony przez inspektora nadzoru projekt
osnowy roboczej poziomej i1 wysokosciowej oraz system przeprowadzania kontroli
okresowej punktow tej osnowy, powinny spelia¢ nastgpujace warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania

robo6t oraz odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,
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b) odleglos¢ pomigdzy punktami winna wynosi¢ $rednio 100 m, a kazdy punkt
powinien by¢ oznaczony w sposdb zatwierdzony przez inspektora nadzoru tak,
aby byl widoczny i tatwy do zidentyfikowania,

c) sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej
dokladno$ci winny by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach
Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3,2 (Pomiary realizacyjne
GUGIK).

5.4. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe
zgodnie z zatwierdzonymi przez inspektora nadzoru zasadami wykonania niezbgdnych
rob6t 1 wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami wyszczegdlnionymi

w instrukcjach i wskazaniach GUGIK.

5.5. Wyznaczenie punktow na osiach trasy

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy w zgodnosci z dokumentacja
projektowa w oparciu o osnowy wymienione w pkt. 5.2 1 5.3. Wyznaczone punkty na
osiach trasy nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 10 cm w stosunku do
projektowanych, a rzgdne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm
w stosunku do rzednych projektéw. W przypadku, kiedy dopuszczalne odchylki sa
przekroczone wykonawca jest zobowiazany do korekty osi trasy odnoszac si¢ do
istniejacych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody inspektora nadzoru.

O§ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i1 w punktach
posrednich, w odleglo$ciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy.

Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

5.6. Wyznaczenie nasypow i wykopow (przekrojow poprzecznych)

Wyznaczanie nasypéw 1 wykopdéw polega na oznaczeniu polozenia w terenie
krawedzi podstawy nasypu oraz krawedzi przecigcia powierzchni zewngtrznych skarp
wykopu z terenem.

Do wyznaczania nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki.
Odleglosci migdzy palikami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu. Odleglo$¢ ta
powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych

w dokumentacji projektowe;.
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Wyznaczenie w czasie trwania robdt ziemnych zarysu (kontur6w) nasypow
i wykopow w przekrojach poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojow poprzecznych)
powinno by¢ wykonane w zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz w innych
dodatkowych punktach akceptowanych przez inspektora nadzoru, lecz nie rzadziej niz

co 50 m.

5.7. Wyznaczenie polozenia obiektow

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie zgodnie
z dokumentacja  projektowa poprzez: wytyczenie osi obiektu, wytyczenie punktéw

okreslajacych kontur obiektu.

5.8. Zakonczenie robot

Wykonawca zobowiazany jest po zakonczeniu robdt do oddania inspektorowi
nadzoru dokumentacji dotyczacej osnow geodezyjnych i przekazania punktow w terenie

na takich zadaniach jak je przejmowal

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcji

i wytycznych GUGIK (1-7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest kilometr odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robot

zwiazanych z wyznaczeniem obiektow inzynierskich jest czg$cia obmiaru robot.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1.

Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robodt

Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie

szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST — 00 ,,Wymagania

og6lne” pkt 9.

9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robo6t obejmuje:

wyznaczenie  punktow  gldwnych osi  trasy, granic robdt 1 punktéw
wysokosciowych,

uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

wyznaczenie konturéw obiektow inzynierskich,

wykonanie pomiaro6w biezacych w miarg postgpu robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowa,

zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem
1 oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

utrzymywanie 1 ewentualne uzupelnienie w trakcie robdt roboczych punktow
sytuacyjno-wysokosciowych,

wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktéore wykonawca uzna za potrzebne

transport 1 koszty materialow (znakow geodezyjnych).
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1.: Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3.: Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1.: Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4.
5
6
7

Instrukcja techniczna G-2.: Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4.: Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
. Wytyczne techniczne G-3.2.: Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
. Wytyczne techniczne G-3.1.: Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST — 02

Usuniecie drzew 1 krzewow
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robot zwiazanych z usunigciem drzew i1 krzakéw, wykonywanych w ramach
robot przygotowawczych dotyczacych zadania pn.: ,Projekt budowlany z rysunkami
wykonawczymi wymiany kanalizacji wraz z remontem nawierzchni wokét budynkow przy
ulicy IHakowiczowny 17, 17a, 17b, 17¢, 19, 19a, 19b, 19c¢, 21, 21a, 21b, 21c, 23, 23a, 23b,
23c, 25, 25a, 25b, 25¢, 27, 27a, 27b, 27¢, 15, 15a, 15b w Katowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy

przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robot zwiazanych z usunigciem drzew 1 krzakéw, wykonywanych w ramach

robdt przygotowawczych w czasie realizacji zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ST-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.

Drzewo - ro$lina wieloletnia duzych rozmiarow ($rednica> 10 cm) o wyraznie
wyksztalconym pniu, ktory w pewnej wysokosci od 1,5 m. nad
ziemia rozgalezia korong.

Krzew (krzak) - roslina wieloletnia nie tworzaca wyraznego pnia ani korony lecz
rozgalgziajaca si¢ na wiele réwnorzednych pedow, rosnacych

ponizej 1,5 m od ziemi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialdow podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 2.

2.2. Materialy do zasypywania dolow

Grunty do zasypywania dolow po wykarczowaniu.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakow

Do wykonania robdt nalezy stosowac: pity mechaniczne, spycharki, rowniarki,
karczowniki, urzadzenia do zmielenia galgzi, lisci, krzakow badz inny sprzegt

zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne”

pkt 4.

4.2. Transport usunigtych drzew i krzewow

Pnie $cigtych drzew moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.
W  czasie trwania transportu wykonawca powinien zabezpieczy¢ tadunki przed
mozliwos$cia przesuwania si¢ oraz dostosowaé rozmiary tadunku (przewozonych pni) do
wymagan przepisow ruchu drogowego.

Pnie $cigtych drzew nalezy przewiez¢ na miejsce wskazane przez inspektora
nadzoru lub miejsce wskazane przez wiasciciela drzewostanu. Transport trocin
z rozdrobnienia galgzi powinien odbywa¢ si¢ samochodami zabezpieczonymi przed

pyleniem ladunku.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Usunigcie drzew i krzewow

Zgode na wycinke drzew na wniosek wtasciciela nieruchomos$ci wydaje Wydziat
Ksztattowania Srodowiska UM Katowice. Drzewa i krzewy znajdujace si¢ w pasie robot
ziemnych 1 przewidziane w dokumentacji projektowej do usunigcia, nalezy $ciaé
i wykarczowa¢ przed rozpoczgciem robdt z dokladnym usunigciem korzeni. Pnie
(dluzyce) $cietych drzew oraz galgzie grubsze niz 10 cm nalezy zatadowaé na $rodki
transportowe 1iprzewiez¢ na miejsce wskazane przez inspektora nadzoru. Galgzie drzew,
liscie 1 krzewy powinny by¢ zmielone na miejscu (z wylaczeniem wikliny
przeznaczonej do wykorzystania w robotach regulacyjnych) w przystosowanych do tego
urzadzeniach. Wykarczowane pnie drzew 1 korzenie beda transportowane na
sktadowisko odpadéow, zaproponowane przez wykonawcg 1 akceptowane przez
inspektora nadzoru. Wycinka drzew i krzewéw moze by¢ prowadzona wylacznie poza
okresem lggowym. Wykonawca powinien prowadzi¢ wycinkg drzew w taki sposob,
aby nie uszkodzi¢ innych drzew nie przeznaczonych do usunigcia.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach powinny by¢
wypehione gruntem przydatnym do budowy nasypow 1 zaggszczone.

Doly po wykarczowanych pniach w obrgbie wykopdéw nalezy tymczasowo
zabezpieczy¢ przed gromadzeniem si¢ w nich wody, a w przypadku zawilgocenia

przed zasypaniem powinny by¢ osuszone.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jako$ci robot polega na sprawdzeniu ich zgodno$ci z:

- dokumentacja projektowa w zakresie kompletnosci usunigcia drzew i krzewow
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- wymaganiami podanymi w pkt. 5 niniejszej SST, aby w miejscach nasypow doty

po wykarczowaniu byly wypehione gruntem.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest :
a) 1 szt $cigtego drzewa o okreslonej $rednicy

b) 1 ha usunigtych krzakéw i1 zagajnikdw.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Nie wystepuja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST — 00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 szt. $cigtego drzewa o okreslonej $rednicy obejmuje :
- S$ciecie drzewa, obcigcie galezi
- transport pnia (dluzycy) i gal¢zi na miejsce wskazane przez inspektora nadzoru
- zmielenie galezi 1 liSci S$cigtych drzew, zlozZenie materialu na tymczasowym

sktadowisku lub wywéz na sktadowisko odpadow
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Cena

karczowanie pni $cigtych drzew i korzeni z transportem na sktadowisko odpadow
facznie z wszystkimi materialami po wycince i karczowaniu
zasypanie dolow po wykarczowaniu wraz z zaggszczeniem

uporzadkowanie terenu po wykonanych robotach.

1 ha usunigtych krzewdéw 1 zagajnikow obejmuje :

wycigecie krzewow i zagajnikow

zmielenie wycigtego materialu na miejscu 1 zloZzenie na tymczasowym
skladowisku

wykarczowanie krzewow 1 korzeni z odwiezieniem materialu na skladowisko
odpadow

zasypanie dolow po wykarczowaniu wraz z zaggszczeniem

uporzadkowanie terenu po wykonanych robotach.

Ceny nie obejmuja dodatkowego transportu na miejsce wskazane przez

wladciciela ~ drzewostanu, podlega on  ewentualnym  negocjacjom  pomigdzy

zainteresowanymi stronami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST — 03

Roboty rozbiorkowe
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej SST sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robdt rozbiérkowych w ramach realizacji zadania pn.:
,Projekt budowlany z rysunkami wykonawczymi wymiany kanalizacji wraz z remontem
nawierzchni wokot budynkow przy ulicy IHakowiczowny 17, 17a, 17b, 17¢c, 19, 19a, 19b,
19c¢, 21, 21a, 21b, 21c, 23, 23a, 23b, 23c, 25, 25a, 25b, 25c, 27, 27a, 27b, 27¢c, 15, 15a, 15b w

Katowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

i realizacji robot rozbiorkowych, dotyczacych zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot rozbidrkowych w zwiazku z realizacja zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano

w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy z rozbiorki

Materiaty z rozbidrki powinny by¢ wywozone na wysypisko lub, jezeli zostana
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru powinny by¢ wbudowywane ponownie. Wykonawca

zapewni na terenie placu rozbiorki miejsce sktadowania materiatéw pochodzacych z rozbiorki
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1 bedzie segregowa¢ je wedilug rodzaju. Wykonawca zapewni, aby materiaty w okresie
sktadowania na placu nie stanowily zagrozenia oraz nie doprowadzity do zanieczyszczenia
terendOw prywatnych i przestrzeni publicznej. Pozostale po rozbiérce odpady Wykonawca
zobowiazuje si¢ usunaé¢ w sposob zgodny z ustawa o odpadach z dnia 20 czerwca 2001 roku
(Dz. U. z 2001r. nr 62, poz. 628) oraz ustawa o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach z
dnia 13 wrze$nia 1996 roku (Dz. U. z 2005r. nr 236, poz. 2008). Wykonawca udokumentuje
Zamawiajacemu przekazanie odpadoéw firmom posiadajacym wymagane zezwolenia do
odbioru i transportu odpadow.

Materiaty z rozbiorki przewidziane do ponownego wykorzystania, powinny by¢

sktadowane w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w ST — 00. ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania rozbiorki

Do wykonania robdt zwiazanych z rozbiorka elementéw moze by¢ wykorzystany
dowolny sprzet zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, np. zrywarki, mloty pneumatyczne,
pity mechaniczne, pilarki spalinowe, koparki, frezarka do asfaltu, pity do asfaltu.

Do rozbiorki materialtdw przewidzianych do ponownego wbudowania, nalezy uzy¢

sprzgtu, ktory nie spowoduje uszkodzenia tych materialow.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne”

pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Wykonawca zapewni sukcesywny wywoOz materialow 1 gruzu z rozbiorki zgodnie
z ustaleniami pkt 5. Materiaty z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
Srodki transportowe nalezy dostosowaé do rodzaju przewozonych materiatow. Gruz i odpady

nalezy wywiez¢ na wysypisko.
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Materiaty przeznaczone do ponownego wykorzystania nalezy wywiez¢ na miejsce
wskazane przez Inspektora nadzoru. Materialy te powinny by¢ przewozone w sposob nie

powodujacy ich uszkodzenia.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogolne wymagania wykonania robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie rozbiorki

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob
okreslony w SST lub zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe
do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen.
O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na
miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora. Przed przystapieniem do robot nalezy
zidentyfikowa¢ istniejace uzbrojenie terenu i odpowiednio je zabezpieczy¢, w przypadku
koniecznosci odlaczy¢ przeplyw mediow (gaz, prad elektryczny, woda, $cieki). Elementy zabudowy
niepodlegajace rozbidrce, a zlokalizowane w rejonie robot rozbidrkowych nalezy odpowiednio
zabezpieczyé. Roboty rozbidrkowe nalezy wykona¢ recznie lub odpowiednim, sprawnym
technicznie sprz¢tem mechanicznym z zachowaniem ostroznosci.

Roboty rozbiorkowe nalezy prowadzi€é w sposéb umozliwiajacy maksymalny odzysk
materiatlow rozbiorkowych. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny
by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych uszkodzen i przewiezione na miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

Gruz i materiaty drobnicowe nalezy usuwac z rejonu robdt na biezaco i utylizowac, wywozac
na skladowisko odpadéw na odleglo§¢ okreslona w dokumentacji przetargowej. Nadmiar ziemi
odwozonej na odkiad nalezy utylizowaé. Ztom nalezy przygotowac do transportu normatywnego

1 zlozy¢ w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Szczegolowe zasady kontroli jakoSci robot rozbiorkowych

Kontrola jako$ci wykonanych robot begdzie dokonywana poprzez pordwnanie
wykonanych rob6t z dokumentacja techniczna oraz ich zgodnos$ci z warunkami technicznymi.
Kontrola jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych, wywozu gruzu z miejsca budowy oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia

elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest:
— dla rozbieranych nawierzchni z kostki betonowej — m?,
— dla rozbieranych nawierzchni asfaltowych — m?,
— dla rozbieranych nawierzchni z ptyt betonowych — m?,
— dla rozbiorki kraweznikdw 1 obrzezy — m
— dla rozbieranych elementoéw betonowych — m’,
— dla rozbieranej podbudowy z kruszyw — m’,
— dla rozbieranych elementéw uzbrojenia rurociagu, wlazoéw — szt.,

— dla rozbieranych studni betonowych — kpl.,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robét

Roboty zwiazane z rozbidrka elementéw podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu, ktory nastgpuje na podstawie wynikdw pomiarOw oraz wizualnej

oceny wykonania robot.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST — 00 ,,Wymagania
0g6lne” pkt 9.

9.2. Podstawa platnosSci

Cena robot obejmuje:
— zabezpieczenie elementdw konstrukcyjnych przed awaria,
— zabezpieczenie zachowanych elementéw przed uszkodzeniem,
— przeprowadzenie demontazu wyznaczonych elementow,
— transport wewngtrzny materiatlow z rozbiorki i ich usuniecie na zewnatrz obiektow,
— czyszczenie podioza po zdemontowanych elementach, przetransportowanie odpadow
z miejsca rozbiorki do konteneréw,
— zaladunek i wyladunek gruzu,
— koszt sktadowania gruzu,

— uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spolecznej i dnia 26 wrze$nia 1997r.
w sprawie ogdlnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych

(Dz. U. z 2003r., Nr 48, poz. 401).
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Roboty ziemne
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej SST sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt ziemnych w zwiazku z realizacja zadania pn.: ,,Projekt
budowlany z rysunkami wykonawczymi wymiany kanalizacji wraz z remontem nawierzchni
wokot budynkoéw przy ulicy [Hakowiczéwny 17, 17a, 17b, 17¢c, 19, 19a, 19b, 19c, 21, 21a,
21b, 21c, 23, 23a, 23b, 23c, 25, 25a, 25b, 25¢, 27, 27a, 27b, 27c, 15, 15a, 15b w Katowicach”.

1.2. ZaKkres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy
przy zlecaniu 1 realizacji robdt ogdélnobudowlanych zwiazanych z realizacja zadania

wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych

1 obejmuja przygotowanie podtoza pod budowane obiekty oraz wykonanie grobli.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot

ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

Odktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntdw pozyskanych
w czasie wykonywania wykopoéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypoéw oraz innych

prac zwiazanych z trasa drogowa.

Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

| = Pa

ST

gdzie:

pPda - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12,
(Mg/m’),

pas - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988, stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/nr).
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Wskaznik réznoziarnisto$ci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntow

niespoistych, okreslona wg wzoru:

gdzie:
dsp - S$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),

djp - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

A
E,
gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy,
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtoérnym obciazeniu badanej warstwy.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z polskimi normami

i definicjami podanymi w ST-00,Wymagania og6lne” pkt.1.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne”

pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania 1 skladowania,

podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy
nasypéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowia nadmiar

objgtosci robot ziemnych.
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Grunty 1 materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawcg na odklad. Zapewnienie terendéw na odklad nalezy do obowiazkoéw
Zamawiajacego, o ile nie okre$lono tego inaczej w umowie. Kierownik budowy moze
nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntdw, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika

jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robot ziemnych
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sig
mozliwos$cia korzystania z nastgpujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (narz¢dzia mechaniczne, mloty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
— transportu mas ziemnych (np. samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),

— sprzetu zageszczajacego (ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne”

pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor $rodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objgtosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci
transportu. Wydajnos¢ s$rodkdw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu.

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze byc¢

podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty =za transport.
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Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania
w nasyp lub na odklad moze by¢ stosowany samochdd samowytadowczy lub inne

srodki transportu zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Odwodnienie pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow
odwadniajacych ujetych w dokumentacji projektowej, wykonawca powinien wykonywaé
roboty w sposob zapewniajacy odprowadzenie woéd opadowych poza obszar robot
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Podczas wykonywania wykopdw, poleca si¢ wykonawcy takie ksztalttowanie
dna wykopu oraz pryzmy odspojonego gruntu, aby nie ulegl on nadmiernemu
zawilgoceniu. Jezeli w opinii inspektora nadzoru grunt przeznaczony do odspojenia
ulegt zbytniemu zawilgoceniu, co uniemozliwia jego uzycie w odpowiednim terminie,
grunt taki powinien zosta¢ odspojony i przewieziony na odkiad.

Jezeli w trakcie wykonywania robdt ziemnych zostana stwierdzone urzadzenia
podziemne nie wykazane w dokumentacji projektowej (kable, przewody itp.) wowczas
roboty nalezy przerwa¢ i powiadomi¢ o tym fakcie inspektora nadzoru, ktéry podejmie

decyzje odnosnie kontynuowania robot
5.3. Wykonanie wykopow

5.3.1. Wykonywanie wykopow pod nasypy

Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu
mozna bylo przystapi¢ natychmiast do wykonania warstwy mrozoochronne;.

Przewiduje sig¢, ze grunt z wykonanego wykopu bedzie wbudowany w nasyp
w takim okresie, kiedy mozliwe bedzie ulozenie warstwy mrozoochronnej. Odspojonego
gruntu nie mozna wbudowywa¢ w nasyp, jezeli nie jest dostepny odpowiedni sprzet

do ukladania i zaggszczania warstw nasypu.
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W przypadku zamarznigtego gruntu mozna go odspaja¢ tylko do glebokosci

0,5 m powyzej podloza gruntowego.

5.3.2. Skarpy wykopow

Sposéb wykonania skarp wykopdéw  powinien gwarantowac ich stateczno$é
w calym okresie prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen  wynikajacych
z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu ich podjecia lub innych odstepstw od
dokumentacji  projektowej obciaza wykonawcg. Pochylenia skarp wykopéw oraz
nieréwnos$ci  powierzchni  skarp nie powinny przekracza¢ warto$ci  podanych

w dokumentacji projektowe;.

5.3.3. Zageszczenie gruntu w wykopach stanowiacych podloze

Zaggszczenie gruntu w wykopach stanowiacych podloze nalezy stosowaé jak dla
podloza nasypéw. Wykonawca winien skontrolowaé¢ wskaznik zaggszczenia gruntow
rodzimych zalegajacych w gornej strefie podifoza nasypu do glgbokosci 0,5 m ponizej

powierzchni dna wykopu.

5.3.4. Dokladnos¢ wykonywania wykopow

Doktadno$¢ wykonania robdt ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana
w miejscach charakterystycznych. Dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje :

-  wymiary wykopu w planie nie moga rézni¢ si¢ od projektowanego wykopu
o wigcej niz + 10 cm, a krawgdzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych
zlaman,

- roznica w stosunku do projektowanych rz¢dnych robdt ziemnych nie moze

przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3 m.
5.4. Wykonanie nasypow

5.4.1. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podloza obejmuje usuniecie roslinnos$ci, ziemi urodzajnej oraz gruntow
stabych tj. namulow. Nastgpnie nalezy zaggsci¢ wierzchnia warstwe podloza oraz wykonaé

powierzchniowe spulchnienie (5 — 10 cm) w celu lepszego zwiazania z nasypem.
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5.4.2. Zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane warstwami o stalej grubosci. Nastgpna, wyzej
polozona warstwa powinna by¢ ukladana po osiagnigciu wymaganego zaggszczenia warstwy
poprzedniej. Grubo$¢ warstw, w zalezno$ci od rodzaju gruntu i maszyn zaggszczajacych
okresla si¢ na podstawie probnego zaggszczenia.

Dla uniknigcia przestojow odcinek robdt nalezy podzieli¢ na cze$ci tak, aby procesy
wbudowywania gruntu, zaggszczania i kontroli jakos$ci mogty by¢ realizowane w tym samym
czasie. Ksztalt nasypu powinien uwzgledni¢ poprawki na osiadanie podloza o korpusu.

Grunty w nasypie powinny by¢ rozmieszczone zgodnie z projektem.

5.4.3. Wbudowywanie i zageszczanie gruntu

Przed przystapieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrgbie jego podstawy
zakonczy¢ roboty przygotowawcze. Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu
przekroju poprzecznego 1 profilu podiluznego, zgodnie z dokumentacja projektowa
1 ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez inspektora nadzoru. W procesie
wykonywania nasypow nalezy:

* przy profilowaniu przekroju poprzecznego grunty drobnoziarniste i spoiste
przemieszcza¢ w czg$ci nasypoOw najbardziej odlegte od osi cieku,

* do wykonania nasypow grodz i tymczasowych przetamowan stosowac material
zwirowy, pospotki drobno 1 srednioziarniste

* przy wykonywania nasypéw w wodzie nalezy przyja¢ kierunek sypania
umozliwiajacy wypieranie wody. Nasypy nalezy wykonywaé metoda
warstwowa rownomiernie na catej szerokos$ci nasypu. Nasypy w wodzie
powinny by¢ wykonywane z gruntdw niespoistych metoda czolowa,
polegajaca na sypaniu gruntu warstwa siggajaca od dna na wysokos$¢
w granicach 0,5 — 1,0 m powyzej poziomu zwierciadta wody.

Warstwy gruntu nalezy uklada¢ ze spadkiem gornej powierzchni zgodnym
z dokumentacja techniczna. Grubo$¢ warstwy gruntu w stanie luznym powinna by¢
odpowiednio dobrana w zalezno$ci od rodzaju gruntu i sprz¢tu uzywanego do zaggszczania.
Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez Inspektora nadzoru prawidlowego wykonania i zaggszczenia warstwy

poprzednie;.
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Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu powinna by¢ zaggszczona
z zastosowaniem sprzetu odpowiadajacego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych
warunkéw. Kolejna warstwe gruntu mozna naklada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych
parametréw juz ulozonej warstwy. Wykonawca zaproponuje typ sprze¢tu do zageszczenia
nasypow w rejonie obiektow i uzyska akceptacj¢ Inspektora nadzoru.

Grubos$¢ warstwy zaggszczonego gruntu oraz wybor sprzetu i liczba przejsé sprzgtu
zaggszczajacego powinna by¢ ustalona przez Wykonawcg doswiadczalnie przed
przystapieniem do wykonywania nasypow. Poletko do§wiadczalne dla probnego zaggszczenia
gruntu powinno by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby. Wilgotno$¢ gruntu w czasie
jego zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, oznaczonej na podstawie
proby normalnej wg PN-88/B-04481. Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny
przekracza¢ wartos$ci 2%.

Jezeli wilgotno$¢ gruntu przeznaczonego do zaggszczenia jest wigksza od wilgotnos$ci
optymalnej o warto$¢ wigksza od podanych odchylen, grunt nalezy przesuszy¢ w sposob
naturalny lub przez zastosowanie dodatku spoiw. Gdy wilgotno$¢ gruntu jest zbyt mata,
zaleca sig jej zwigkszenie przez polewanie woda.

Kontrolg zaggszczenia przeprowadza Wykonawca na podstawie badan nieniszczacych.
Wyniki badan Wykonawca przedstawia do akceptacji inspektorowi nadzoru przy odbiorze

warstwy nasypu.

5.4.4. Zabezpieczenie wykonywanych budowli ziemnych

Budowle ziemne po wykonaniu powinny by¢ ubezpieczone zgodnie z projektem.
W przypadku, gdy powyzszy warunek nie moze by¢ spelniony nalezy, do chwili wykonania
wlasciwego ubezpieczenia, zabezpieczy¢ skarpy oraz dno wykopéw lub korong nasypow
przed dziataniem wptywoéw atmosferycznych oraz przed uszkodzeniami mechanicznymi.
Dotyczy to réwniez dluzszych przerw roboczych. W tym celu zaleca sig:

a) tymczasowe zabezpieczenie skarpy i dna wykopoéw lub korony nasypow od wod
opadowych przez wykonanie rowoéw i drenazy opaskowych biegnacych wzdhiz
krawedzi skarp,

b) w przypadku gdy skarpy wykopu lub nasypu moga by¢ narazone na dzialanie ptynacej
wody, a projekt okolicznos$ci takich nie przewidywal, skarpy nalezy ubezpieczy¢
brzegosionami lub innymi réwnorzg¢dnymi umocnieniami,

¢) w przypadku wystgpowania gruntdw spoistych na powierzchni skarp, w dnie wykopu

lub na koronie nasypu nalezy je w okresie upaldéw chroni¢ przed wysychaniem;

50



w przypadku wykopdw pozostawiajac okoto 20 cm warstwg gruntu rodzimego,
a w przypadku nasypow przykrywajac grunt chroniony ok. 20 cm warstwa gruntu
dowolnego,

d) w przypadku wystgpowania gruntow wysadzinowych w dnie lub na powierzchni skarp
wykopow (grunty zawierajace czastek mniejszych od 0,02 mm wigcej niz 10%) nalezy
je usunaé lub zabezpieczy¢ przed przemarzaniem przykrywajac matami lub warstwa
ochronng gruntu. W przypadku nasypéw wbudowywanie gruntdéw wysadzinowych
w strefy przy powierzchni skarp i pod korona nie jest zalecane,

e) zabezpieczy¢ przed przechodzeniem i przejezdzaniem.

W przypadku gdy zabezpieczenia nie wykonano lub okazalo si¢ ono mato skuteczne to
uszkodzona warstwe nalezy usunaé. Po dlugiej przerwie roboczej konieczne jest, przed
wykonaniem ubezpieczen, sprawdzenie nasypu i doprowadzenie go do wymiarow zgodnych

z projektem.

5.5. Roboty ziemne w okresie mrozow

Odspajanie gruntu nalezy prowadzi¢ w sposob ciagly, aby nie przemarzal.
W przypadkach dluzszych przerw (ponad 2 godziny) odstonigte powierzchnie robocze
powinny by¢ przykryte sfomianymi matami lub pozostawiong warstwa gruntu spulchnionego
(nasypanego).
Teren, na ktérym przewiduje si¢ wykonanie wykopdw w zimie mozna zabezpieczy¢
przed przemarzaniem poprzez:
a) przeoranie gruntu do glgbokosci 25-30 cm 1 nastgpnie zbronowanie,
b) pokrycie powierzchni gruntu miejscowego materiatami izolacyjnymi (trociny, torf,
mech, stoma, liscie, piasek.
Wyrownywanie skarp i dna mozliwe jest zima w zasadzie tylko w przypadku gruntow
sypkich. W gruntach spoistych nie powinno by¢ wykonywane.
W okresie mrozow mozna wykonywa¢ nasypy tylko z gruntow sypkich za zgoda
projektanta i z zachowaniem nastgpujacych warunkow:
a) niedopuszczalne jest wykonywanie nasypu na zamarznigtym podlozu, a grunt
uzywany do nasypow nie moze zawiera¢ lodu lub $niegu,
b) niedozwolone jest stosowanie do nasypow gruntu zamarznigtego jesli zastosowane
metody zaggszczania nie zapewniaja jego rozkruszenia 1 zaggszczenia do

wymaganego stanu,
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c) grubos$¢ zageszczanych warstw powinna by¢ zmniejszona do 1/2 w stosunku do
grubo$ci warstw zaggszczanych w warunkach niezimowych, a ilo$¢ przejazdow
sprzetu zageszcezajacego zwigkszona o 50%,

d) przed polozeniem nastgpnej warstwy powierzchnia warstwy zaggszczonej powinna
by¢ oczyszczona ze $niegu i lodu,

e) w przypadku przerwy w prowadzeniu robot warstwe gorna nalezy zabezpieczy¢ przez

przykrycie ok. 0,5 m warstwa luZzno utozonego gruntu.

5.6. Odklady

Grunty lub inne materialy powinny by¢ przewiezione na odkiad, jezeli:

a) stanowia nadmiar objgtosci w stosunku do objgtosci gruntow przewidzianych do
wbudowania,

b) sa nieprzydatne do budowy nasypoéw oraz wykorzystania w innych pracach,

c) ze wzgledu na harmonogram robo6t nie jest ekonomicznie uzasadnione oczekiwanie na
wbudowanie materialow pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca moze przyjaé, ze zachodzi jeden z podanych wyzej przypadkow tylko
wowczas, gdy zostalo to jednoznacznie okreslone w dokumentacji projektowe;j,
harmonogramie robdt lub przez Inzyniera.

Jezeli pozwalaja na to wlasciwos$ci materialdw przeznaczonych do przewiezienia na
odktad, materiaty te powinny by¢ w razie mozliwosci wykorzystane do wyrdwnania terenu,
oraz do budowy nasypow. Roboty te powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa i odpowiednimi zasadami, dotyczacymi wbudowania i zaggszczania gruntow.

Lokalizacja odktadu powinna by¢ wskazana przez Inzyniera. Jezeli miejsce odktadu
zostato wybrane przez Wykonawcg, musi by¢ ono zaakceptowane przez Kierownika budowy.

Jesli odkiad zostanie wykonany w nie uzgodnionym miejscu lub niezgodnie
z wymaganiami, to zostanie on usunigty przez Wykonawcg na jego koszt, wedlug wskazan
InzZyniera.

Konsekwencje finansowe i prawne, wynikajace z ewentualnych uszkodzen $§rodowiska
naturalnego wskutek prowadzenia prac w nie uzgodnionym do tego miejscu, obciazaja
Wykonawcg.

Wykonanie odktadow, a w szczeg6lnosci ich wysokos¢, pochylenie, zaggszczenie oraz
odwodnienie powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowe;j
lub ustaleniami Inzyniera. Odklad powinien by¢ uformowany w pryzme¢ o wysokosci do 1,5

m, pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadku korony od 2% do 5%.
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Odspajanie materialu przewidzianego do przewiezienia na odklad powinno by¢
przerwane, o ile warunki atmosferyczne lub inne przyczyny uniemozliwiaja jego wbudowanie
zgodnie z wymaganiami sformufowanymi w tym zakresie w dokumentacji projektowe;.

Jezeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na odktad przez Wykonawcg, zajdzie
konieczno$¢ dowiezienia gruntu do wykonania nasypdéw z ukopu, to koszt tych czynnosci

w calo$ci obciaza Wykonawce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola wymiarow wykopow i nasypow

Kontrolg wymiardw wykopoéw nalezy przeprowadza¢ metodami geodezyjnymi
w przekrojach poprzecznych, oraz dodatkowo w miejscach charakterystycznych,
np. zatamania profilu podtuznego lub zmiany ksztattu, przy czym powinny by¢ nic mniej niz
dwa przekroje na kontrolowanym odcinku. Kontroli podlegaja;

a) rzedne dna, tawek i terenu,

b) usytuowanie osi i dlugosci wykopow w osi,
c) wymiary przekroju poprzecznego,

d) nachylenie skarp.

Wymiary nasypéw nalezy kontrolowaé geodezyjnie w przekrojach poprzecznych
rozmieszczonych nie rzadziej niz co 50 m, oraz dodatkowo w przekrojach
charakterystycznych podanych w projekcie, przy czym powinno by¢ nie mniej niz dwa
przekroje na kontrolowanym odcinku. Kontroli podlegaja:

a) rzedne stop skarp oraz rzedne korony i tawek,

b) usytuowanie i dlugos¢ osi,

¢) wymiary przekroju poprzecznego (koncowe i okresowo w trakcie sypania),
d) nachylenie skarp.

Dopuszczalne odchylenia od projektu wymiardw nasypow z uwzglednieniem
poprawek na osiadanie sa nastgpujace:

* rzgdne korony i tawek od 0 do +10 cm,

= szerokos¢ korony i tawek od 0 do +25 cm,
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= szerokos$¢ podstawy od 0 do +100 cm.

Dopuszczalne odchylenia nachylen skarp i spadkow korony oraz fawek powinny

odpowiada¢ wymaganiom dotyczacym wymiaréw liniowych, nie powinny jednak

przekracza¢ 10% projektowanego nachylenia.

6.3. Kontrola zageszczenia nasypow

6.3.1.

b)

Rodzaje kontroli zageszczenia

Badania zaggszczenia prowadzi sig:

na biezaco (kontrola biezaca) - celem kontroli jest sprawdzenie czy osiagnigto
wymagane zageszczenie danej warstwy warunkujace dopuszczenia do ukladania
nastepnej,

po wykonaniu catej budowli lub jej czgsci (kontrola powykonawcza) - gdy potrzebne
sa dane o zaggszczeniu gruntow w catej budowli lub w jej czg$Sciach, wykrycie miejsc
stabych,

w toku uzytkowania istniejacych budowli (kontrola eksploatacyjna) - przewaznie gdy
powstaja obawy o ich bezpieczenstwo lub trwalos¢, ktore wigzaé mozna
z niedostatecznym zaggszczeniem gruntu.

Kontrola zaggszczenia prowadzi¢ powinna do wyznaczenia stopnia zaggszczenia (Ip)

lub wskaznika zaggszczenia (Is) badanych warstw we wznoszonej budowli; a w niektérych

przypadkach, przy zastosowaniu wiasciwej interpretacji, do wyznaczenia uogo6lnionego dla

catej budowli lub jej czgsci stopnia lub wskaznika zaggszczenia.

Nalezy zwréci¢ uwagg na fakt, ze wiarygodno$¢ kontroli powykonawczej i eksploata-

cyjnej moze by¢ zmniejszona ograniczonymi mozliwosciami badania zaggszczenia na duzych

glebokosciach, poziomem zwierciadta wody gruntowej i przez inne czynniki.

6.3.2.

Wymagania odnoszace si¢ do oceny zageszczania

Jesli projekt nie przewiduje inaczej to wymagana warto$¢ stopnia (Ipw) lub wskaznika

(Isw) zaggszczania mozna przyja¢ w oparciu o podane w ponizszej tabeli zaleznosci.

Rodzaj gruntu Zawartos$¢ frakcji > 2 mm (%)

Wymagane zaggszczenie dla

korpuséw zapor ziemnych

Grunty spoiste

0-10 Isw=>0,95

10-50 Isw=>0,95
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piaski drobne Ipw > 0,75

. . piaski $rednie Ipw > 0,70
Grunty niespoiste

Piaski grube i1 grunty
Ipw > 0,65

gruboziarniste

Wyniki kontroli biezacej danej warstwy gruntu uzna¢ nalezy za zadowalajace, tzn.
upowazniajace do sypania warstwy nastgpnej, jesli okreslone na podstawie wynikéw badan
kazdej podanej probki wartosci kontrolowane spetniaja podstawowe warunki, tj.:

Ip = Ipw

IS > ISw
W obszarze, w ktorym grunt nie spelia tych warunkdow nalezy warstw¢ dodatkowo zaggsci¢

1 przeprowadzi¢ ponowna kontrolg.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,Wymagania og6lne”

pkt 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m’ (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST — 00 ,Wymagania ogblne”
pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robodt

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i
SST, jezeli  wszystkie  pomiary 1 badania z  zachowaniem  tolerancji

wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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Odbior gruntdw przeznaczonych na nasyp powinien by¢ dokonany w oparciu o wyniki
rozpoznania geologiczno-inzynierskiego przed rozpoczgciem eksploatacji ztoza lub jego
czesci.

Grunt ztoza lub jego czg$ci, uznany w wyniku kontroli za niezgodny z wymaganiami
SST oraz z danymi przyjgtymi w projekcie, nic powinien by¢ uzywany do budowy nasypu.
Postanowienie powyzsze moze by¢ uchylone, po uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru
1 z projektantem, jesli w ramach procesu technologicznego mozliwe jest poprawienie
wilasciwos$ci gruntu tak, aby uzyskana zostata jego zgodno$¢ z wymaganiami.

Czgsciowy odbior robodt przeprowadza si¢ dla robot zanikajacych lub ulegajacych
zakryciu. Nalezy je odebra¢ przed wykonaniem nastgpnej czg$ci robot, uniemozliwiajacej
dokonanie odbioru robot poprzednich. W zakresie robot nasypowych sa to:

a) odbior podioza,
b) odbiory poszczegdlnych warstw nasypu.

Odbioru czgsciowego dokonuje si¢ na podstawie oceny kontroli pkt 6. W przypadku
oceny dodatniej sporzadza si¢ protokot odbioru.

Odbiér koncowy przeprowadza si¢ po zakonczeniu calosci robot, na podstawie
odbiorow czgsciowych i1 oceny kontroli wg pkt 6. W przypadku oceny dodatniej sporzadza si¢
protokot odbioru robot.

Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z warunkami technicznymi, oraz proje-
ktem nalezy poprawi¢ w ustalonym terminie i przedstawi¢ do powtoérnego odbioru.

W  przypadkach wykopow oraz podlozy, ktéorych ocena wykazala rdznice
rzeczywistych warunkéw wodno-gruntowych w stosunku do przyjetych w projekcie, odbior
moze by¢ dokonany po ewentualnym wprowadzeniu do projektu zmian uzgodnionych

z projektantem i Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST — 00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena robot

Cena 1 m’ (sze$ciennego) robot ziemnych obejmuje :

- oznakowanie robot,
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przeprowadzenie pomiaré6w i robot przygotowawczych,

wykonanie niezbgdnego odwodnienia w trakcie robot,

wykonanie wykopu z przemieszczeniem urobku w nasyp, zgodnie z dokumentacja
projektowa,

rozplantowanie urobku na odktadach,

zageszczenie podioza gruntu w wykopie,

kontrolg jako$ci robot ziemnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B06050. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
PN-B-04481:1988. Grunty budowlane - Badania probek gruntu.
BN-77/8931-12. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

PN 88 B 04481. Grunty budowlane Badania probek gruntow.

57



SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST — 05

Budowa kanalizacji w technologii wykopowe;j
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z realizacja przedsigwzigcia pn. ,,Projekt
budowlany z rysunkami wykonawczymi wymiany kanalizacji wraz z remontem nawierzchni
wokot budynkow przy ulicy [Hakowiczéwny 17, 17a, 17b, 17¢, 19, 19a, 19b, 19c, 21, 21a,
21b, 21c, 23, 23a, 23b, 23c, 25, 25a, 25b, 25¢, 27, 27a, 27b, 27c, 15, 15a, 15b w Katowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem kanalizacji deszczowej 1 sanitarnej

w technologii wykopowej podczas realizacji zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
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2.2. Materialy do wykonania robot

Materiaty do wykonania robot podczas budowy kanalizacji deszczowej w technologii

wykopu waskoprzestrzennego to:

rura PVC ze $cianka lita, KLASA ,,S” (SDR 34) $400x11,7 oraz $315x9,2,
studnia kanalizacyjna z tworzywa PE z kineta przeptywowa,

pier§cien odciazajacy zelbetowy grubosci 200 mm,

plyta pokrywowa zZelbetowa z otworem na wtaz ¢600 mm grubosci 200 mm,
pokrywa zeliwna $600 mm klasy D 400 z wypetnieniem betonowym.

Materiaty do wykonania robdt podczas budowy kanalizacji sanitarnej w technologii

wykopu waskoprzestrzennego to:

3.

rura PVC ze $cianka lita, KLASA ,,S” (SDR 34) $200x5,9,

studnia kanalizacyjna z tworzywa PE wraz z uksztaltowana kinet,

pier§cien odciazajacy zelbetowy grubosci 200 mm,

plyta pokrywowa zelbetowa z otworem na wtaz ¢600 mm grubosci 200 mm,

pokrywa zeliwna $600 mm klasy D 400 z wypetnieniem betonowym.

SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji sanitarnej i deszczowej powinien

wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzegtu:

4.

zurawi budowlanych samochodowych,
koparek przedsigbiernych,

spycharek kotowych Iub gasienicowych,
sprzgtu do zaggszczania gruntu,

wciagarek mechanicznych,

TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.
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4.2. Transport materialow

Rury w wiazkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej

dhlugosci. Wytadunek rur w wiazkach wymaga uzycia podnos$nika widlowego z plaskimi

widetkami lub dzwignia z belka umozliwiajaca zaciskanie si¢ zawiesin na wiazce. Nie wolno

stosowa¢ zawiesin z lin metalowych lub fancuchéw. Gdy rury sa zatadowane teleskopowo

(rury o mniejszej $rednicy wewnatrz rur o wigkszej $rednicy) przed roztadowaniem wiazki

nalezy wyja¢ rury "wewngtrzne". Przy transporcie rur nalezy zachowywac nastepujace

dodatkowe wymagania:

przew6z rur moze by¢ wykonywany wylacznie samochodami skrzyniowymi,

srodki transportu powinny mie¢ powierzchnie gtadkie bez gwozdzi lub innych ostrych
krawedzi,

przew6z powinno si¢ wykona¢ przy temperaturze powietrza - 5°C do + 30°C, przy
czym powinna by¢ zachowana szczegdlna ostrozno$¢ przy temperaturach ujemnych,
z uwagi na zwigkszong krucho$¢ tworzywa,

na platformie samochodu rury powinny leze¢ kielichami naprzemianlegle, na
podkiadach drewnianych o szerokosci co najmniej 10cm i grubosci co najmniej 2,5cm,
ulozonych prostopadle do osi rur,

wysoko$¢ fadunku na samochodzie nie powinna przekracza¢ 1m,

przy wielowarstwowym ulozeniu rur gérna warstwa nie moze przewyzsza¢ $cian
srodka transportu wigcej niz 1/3 $rednicy zewngtrznej rury,

rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez podlozenie tektury faliste]
i desek pod lancuchy spinajace boczne $ciany skrzyn samochodu,

przy zatadowaniu rur nie mozna ich rzuca¢ ani przetacza¢ po pochylni,

przy dlugosciach wigkszych niz dlugo$¢ pojazdu wielko$¢ zwisu rur nie moze

przekracza¢ Im.

Ksztaltki kanalizacyjne nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach z zachowaniem

ostroznosci jak dla rur.

Pozostale materialy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposob

zabezpieczony przed przesuwaniem si¢ podczas transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

Przed rozpoczgciem robot wykonawca przy udziale uzytkownikoOw uzbrojenia
podziemnego wytyczy przebieg tras i ustali warunki robot w ich rejonie.

Przed przystapieniem do robdt nalezy wytyczy¢é wszystkie elementy uzbrojenia
kolidujace z projektowana kanalizacja. W przypadku istnienia uzbrojenia w obrgbie
wykonywanego wykopu, nalezy zastosowaé si¢ do ponizszych zalecen. W miejscach
wytyczonych kolizji z istniejacym uzbrojeniem, roboty ziemne nalezy wykonywaé rgcznie
pod nadzorem stuzb eksploatacyjnych danego medium. Wystgpujace elementy uzbrojenia po
odkryciu nalezy zabezpieczy¢ poprzez ich podwieszenie lub ulozenie w korytkach
drewnianych (w zalezno$ci od wymagan stuzb eksploatacyjnych). Skrzyzowania
z uzbrojeniem, z uwagi na plytsze lub glgbsze posadowienie niz kanal, nie wymagaja
generalnie przebudowy, jedynie zabezpieczen przez zawieszenie. W rejonie wszystkich
kolizji z kablami energetycznymi i telefonicznymi wykop nalezy wykonywac recznie.

Wytyczenie trasy projektowanej sieci kanalizacji musi zosta¢ wykonane przez
uprawnione stuzby geodezyjne.

Przed przystapieniem do robot nalezy wykona¢ wykopy kontrolne. Roboty ziemne
nalezy wykonywaé ostroznie. Przewiduje si¢ wykonywania zaréwno robdt rgeznych jak
1 mechanicznych. Wykopy w terenie nieuzbrojonym, mozna wykonywaé¢ koparkami
o pojemnosci tyzki 0,25 — 0,6 m’, w terenie o duzym uzbrojeniu podziemnym wykopy nalezy
wykona¢ recznie. Wykopy o $cianach pionowych nalezy umocni¢ wypraskami zaktadanymi
poziomo zgodnie z przepisami BHP. Urobek z wykopow nalezy wywiez¢ i zutylizowaé na
koszt i staraniem Wykonawcy.

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji
projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzgdne;j
projektowanej o 0,20m. Zdjgcie pozostawionej warstwy 0,20m gruntu powinno by¢
wykonane bezposrednio przed ulozeniem przewodow rurowych. Zdjgcie tej warstwy
Wykonawca wykona rgcznie lub w sposdb uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Po przygotowaniu wykopu i podloza mozna przystapi¢ do wykonania montazowych

robo6t kanalizacyjnych. W celu zachowania prawidlowego postgpu robot montazowych nalezy
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przestrzega¢ zasady budowy kanatu od najnizszego punktu kanalu w kierunku przeciwnym do
spadu. Spadki i glebokosci posadowienia kolektora powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa.

Technologia budowy sieci musi gwarantowaé utrzymanie trasy i spadkow przewodow.
Do budowy kanatow w wykopie otwartym mozna przystapi¢ po odbiorze wykopu i podioza.

Projektowana sie¢ kanalizacji nalezy posadowi¢ na podsypce piaskowej grubosci 25 cm,
ktora nalezy roztozy¢ na catej szerokosci wykopow.

Montaz odcinkoéw sieci kanalizacji wykona¢ zgodnie z PN-EN 1610:2002, dawniej
PN-92/B-10735, PN-91/B-10729, PN-EN 13598-2, wytycznymi producenta.

Materialy uzyte do budowy przewodow powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi. Rury do budowy przewodéw przed opuszczeniem
do wykopu nalezy oczy$ci¢ od wewnatrz i zewnatrz z ziemi oraz sprawdzi¢ czy nie ulegly
uszkodzeniu w czasie transportu i skladowania. Rury do wykopu nalezy opusci¢ recznie za
pomoca jednej lub dwoch lin. Niedopuszczalne jest zrzucenie rur do wykopu. Rury nalezy
uktada¢ zawsze kielichami w kierunku przeciwnym do spadku dna wykopu. Kazda rura po
ulozeniu zgodnie z osia i niweleta powinna $cisle przylega¢ do podloza na calej swej dlugosci
na co najmniej 1/4 obwodu, symetrycznie do jej osi. Wyrownywanie spadkow rury przez
podkiadanie pod rur¢ kawatkow drewna, kamieni lub gruzu jest niedopuszczalne. Dopuszcza
si¢ pod zlaczami kielichowymi wykonanie odpowiednich gniazd w celu umozliwienia
wlasciwego uszczelnienia ztaczy. Poszczegdlne rury nalezy unieruchomié przez obsypanie
ziemig po srodku dlugos$ci rury i mocno podbi¢ z obu stron aby rura nie mogta zmieni¢ swego
polozenie do czasu wykonania uszczelnienia zlaczy. Nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢
ulozenia rury, tj. jej osi i spadku za pomoca faw celowniczych, tawy mierniczej, pionu i
uprzednio umieszczonych na dnie wykopu reperéw pomocniczych. Odchyltka osi ulozonego
przewodu od osi projektowanej nie moze przekracza¢ + 20mm. Spadek dna rury powinien
by¢ jednostajny, a odchylka spadku nie moze przekracza¢ + lcm. Najmniejsze spadki
kanatow powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne predkosci przeptywu. Najwigksze
dopuszczalne spadki wynikaja z ograniczenia maksymalnych predkosci przeptywu.

Po zakonczeniu prac montazowych w danym dniu nalezy otwarty koniec utozonego
przewodu zabezpieczy¢ przed ewentualnym zamuleniem woda gruntowa lub opadowa przez
zatkanie wlotu odpowiednio dopasowana pokrywa.

Po ulozZeniu rurociag zasypa¢ piaskiem na wysoko$¢ min. 20 cm ponad grzbiet rury.
Zabrania si¢ stosowania na zasypke¢ piaskow ostrych, grysow lamanych i mas ziemnych

zanieczyszczonych kamieniami i gruzem
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Zasypanie wykopoéw nalezy dokona¢ gruntem sypkim zaggszczanym kat I-III bez
kamieni i gruzu. Zagegsci¢ zasypke ubijakami spalinowymi do wskaznika 1,0 wg Proctora

(minimum).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robot
Wykonaweca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot

W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

— sprawdzenie rzgdnych zalozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych
punktéw wysokosciowych z doktadno$cia do 1cm,

— badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

— badanie 1 pomiary szeroko$ci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podioza
z kruszywa mineralnego lub betonu,

— sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacja projektowa zalozenia przewodow i studzienek,

— sprawdzenie prawidlowo$ci utozenia przewodow,

— sprawdzenie prawidlowos$ci uszczelniania przewodow,

— badanie wskaznikdw zaggszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

Po ulozeniu kanatéw nalezy poddac je probie szczelnosci zgodnie z PN-92/B-10735.

Dopuszczalne tolerancje i wymagania sa nastgpujace:

— odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie
powinno wynosi¢ wigcej niz £ Scm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1m,

— odchylenie grubosci warstwy podloza nie powinno przekracza¢ + 3cm,

— odchylenie szerokosci warstwy podloza nie powinno przekracza¢ + Scm,

— odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od
osi przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ £ Smm,

— odchylenie spadku ulozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekracza¢ -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) 1 +10%

projektowanego spadku (przy zwigkszonym spadku),
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— wskaznik zaggszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100m
powinien by¢ zgodny z pkt 5.5.9,

— rzgdne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnos$cia do £ Smm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej kanalizacji sanitarnej i deszczowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8.2. Odbior robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne. Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— roboty montazowe wykonania rur kanatowych,
— wykonane studzienki,
— wykonane komory,
— wykonana izolacja,
— zasypany zaggszczony wykop.
Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Dlugosé odcinka robot ziemnych

poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50m.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1m wykonanej i odebranej kanalizacji sanitarnej i deszczowej obejmuje:

— oznakowanie robot,

— dostawe materiatow,

— wykonanie robot przygotowawczych,

— wykonanie wykopu wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
— przygotowanie podioza,

— ulozenie przewodow kanalizacyjnych, studzienek,

— wykonanie izolacji rur i studzienek,

— zasypanie i zaggszczenie wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN EN 1610 2002. Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

e PN 92 B 10735. Kanalizacja Przewody kanalizacyjne.

e PN-91/B-10729. Studnie rewizyjne.

e PN-EN 13598-2. Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do

podziemnej bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej 1 sanitarne;j.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST — 06

Budowa kanalizacji w technologii bezwykopowej
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z realizacja przedsigwzigcia pn. ,,Projekt
budowlany z rysunkami wykonawczymi wymiany kanalizacji wraz z remontem nawierzchni
wokot budynkow przy ulicy [Hakowiczéwny 17, 17a, 17b, 17¢, 19, 19a, 19b, 19c, 21, 21a,
21b, 21c, 23, 23a, 23b, 23c, 25, 25a, 25b, 25¢, 27, 27a, 27b, 27c, 15, 15a, 15b w Katowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem kanalizacji deszczowej 1 sanitarnej

w technologii bezwykopowej podczas realizacji zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
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2.2. Materialy do wykonania robot
Materiaty do wykonania robot podczas budowy kanalizacji deszczowej w technologii
bezwykopowej to:

— sprzet systemowy do wykonania kanalizacji w technice przewiertu dla rury przewodowej
PVC ¢315x9,2 na plozach slizgowych w rurze ostonowej na glgbokosci 4,74-3,58 m rura
ostonowa stalowa ¢457,0x16,0,

— sprzgt systemowy wykonania kanalizacji w technice przewiertu dla rury przewodowej
PVC ¢400x11,7 na ptozach slizgowych w rurze ostonowej na gtebokosci 2,30-3,30 m rura
ostonowa stalowa ¢508,0x20,0.

Materiaty do wykonania robdt podczas budowy kanalizacji sanitarnej w technologii
bezwykopowej to:

— sprzet systemowy do wykonania kanalizacji w technice przewiertu dla rury przewodowej
PVC ¢$200x5,9 na ptozach slizgowych w rurze ostonowej,

— rura ostonowa stalowa ¢355,6x10,0.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji sanitarnej i deszczowej powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— koparek przedsigbiernych,
— spycharek kotowych lub gasienicowych,
— sprzetu do zaggszczania gruntu,
— weciagarek mechanicznych,

— sprzetu systemowego do wykonania przewiertu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.
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4.2. Transport materialow

Transport materialow moze si¢ odbywa¢ §rodkami transportu zaakceptowanymi
przez  inspektora  nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem
i utrata cech charakterystycznych dla danego materialu. Transport rur przeciskowych
powinien by¢ zgodny z zaleceniami producenta. W przypadku transportu studni poczatkowe;j
1 koncowej obowiazuja zasady jak dla elementéw prefabrykowanych. Przy transporcie nalezy

zastosowac zasady zalecane przez producenta elementdéw studziennych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

Przed rozpoczgciem robot wykonawca przy udziale uzytkownikoOw uzbrojenia
podziemnego wytyczy przebieg tras i ustali warunki robot w ich rejonie.

W pierwszym etapie budowane sa komory robocze (startowa ikoncowa). Na dnie
komory startowej, utwardzonej plyta betonowa, dokonywany jest montaz zestawu urzadzen,
w tym: stacji tloczenia, pomp pliczkowych, elementow systeméw sterowania. W trakcie
montazu urzadzen bardzo wazne jest dokladne wyznaczenie osi przewiertu, co stanowi
decydujacy element powodzenia calego przedsigwzigcia. Przygotowania konczy
umieszczenie glowicy wiertniczej na podporach ramy przeciskowej i podiaczenie przewodow
zasilania 1 sterowania oraz rurociagéw phluczkowych. Po wykonaniu prac przygotowawczych
rozpoczyna si¢ wilasciwy etap budowy rurociagu: instalacja rury produktowej poprzez
wiercenie tunelu o pozadanej $rednicy. Tarcza wiertnicza, napgdzana silnikiem
hydraulicznym poprzez przekladni¢ planetarna, obracajac si¢ na czole glowicy roboczej
powoduje wstegpne rozdrobnienie gruntu. Tuz za tarcza znajduje si¢ stozkowa komora
kruszenia, w ktorej urobiony grunt podlega rozdrobnieniu na czastki jakie moga by¢
przeniesione poprzez hydrauliczny system pluczkowy. Z komory kruszenia przez
pier§cieniowa szczeling, rozdrobniony urobek trafia do komory ptuczkowej, skad po
wymieszaniu z ptuczka, ttoczony jest poprzez system rurociagdw do systemu oczyszczania
pluczki. Poczynajac od szybu startowego glowica wiertnicza przesuwana jest przez nacisk
glownej stacji tloczenia za posrednictwem pierscienia dociskowego, a nastgpnie rur

produktowych
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W celu obnizenia sil tarcia pomigdzy $ciana zewngtrzna rury, a goérotworem, stosuje
si¢ smarowanie rury roztworem bentonitu. Receptura ptynu lubrykacyjnego dostosowana jest
kazdorazowo do warunkow gruntowych, w ktérych prowadzone jest wiercenie i powinna by¢
opracowana przez specjalistyczny serwis pluczkowy np. poprzez dodanie do roztworu
bentonitu substancji polimeréw smarnych mozna uzyska¢ wielokrotne zmniejszenie sity
tarcia. System obiegu ptuczki rozpoczyna si¢ w zbiorniku czystej ptuczki. Pompa zasilajaca
dostarcza pluczkg¢ do komory mieszania w glowicy roboczej. Pluczka wymywa z komory
rozkruszony urobek i przenosi go do przewodu powrotnego. Pompy tloczace w glowicy
wiertniczej 1 szybie startowym dostarczaja mieszaning urobku z ptuczka do separatora, gdzie
nastgpuje oddzielenie czastek statych. Dokladne oczyszczanie ptuczki odbywa si¢ na sitach
wibracyjnych i hydrocyklonach. Oczyszczona ptuczka ponownie trafia do zbiornika czyste;j
pluczki, z ktorego pompowana jest do komory pluczkowej tworzac obieg zamknigty.
Parametry reologiczne pluczki sa korygowane w zalezno$ci od aktualnej budowy
geologicznej przewiercanych warstw. W przypadku gruntow zwigztych zastosowaé nalezy
pluczke bentonitowo - polimerowa o matej zawartosci fazy state;.

Zmienne warunki geologiczne np. poklad zwir6w przewarstwionych pgczniejacymi
itami, wymagaja od specjalistycznego serwisu phliczkowego natychmiastowych reakcji
dostosujacych parametry ptuczki do biezacych warunkéw geologicznych. Caty proces robot
wiertniczych sterowany i kontrolowany jest ze stanowiska wiertacza. Operator nadzoruje
pracg wszystkich podzespotdow i steruje poszczegdlnymi funkcjami maszyny. Calo$¢ procesu
wiercenia zapisywana jest i archiwizowana w pamigci komputera. Operator za pomoca
zestawu sitownikow sterowniczych sprawia, ze trasa wiercenia przebiega zgodnie
z wytyczonym profilem. Do kontroli przebiegu osi mikrotunelu stuzy urzadzenie skladajace
si¢ z lasera i tarczy elektronicznej. Laser prowadzacy zamontowany jest w szybie startowym.
Odpowiednio ustawiony promien lasera wyznacza kierunek przewiertu. Wychodzacy z szybu
startowego promien lasera pada na tarcz¢ zamontowana w glowicy wiertniczej. Przy pomocy
kamery obraz z tarczy celowniczej przekazywany jest do monitora na pulpicie wiertacza.
Tam obliczane jest odchylenie promienia od $rodka tarczy. Wyswietlacz pokazuje odchylenie
w pionie i w poziomie od projektowanej osi rurociagu, a w zalezno$ci od sytuacji wiertacz
koryguje kat nachylenia ruchomej czg$ci robocze;.

Przed terminem planowanego zakonczenia prac wiertniczych na danym odcinku,
nalezy skonczy¢ wszelkie prace przygotowawcze zwiazane z budowa szybu wyjsciowego.
Po wyjsciu tarczy wiertniczej przez otwor w Scianie szybu koncowego, wiertacz zatrzymuje

pracg glowicy wiertniczej, a kontynuuje wpychanie rury produktowej, az do catkowitego
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wyjscia glowicy z tunelu. Nastgpnie rozlacza wszelkie instalacje zasilajace glowicg i przy
pomocy dzwigu wyciaga ja na powierzchnig. Wyjecie glowicy wiertniczej konczy proces
instalacji odcinka rurociagu. Po przeniesieniu glowicy do nastgpnego szybu startowego
mozna przystapi¢ do budowy nowego odcinka rurociagu.

Roboty nalezy wykona¢ opisana technologia Iub technologia alternatywna,
zaakceptowana przez Inspektora nadzoru, umozliwiajaca wykonanie robot zgodnie z

dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robot

Badanie materiatow uzytych do budowy kanalizacji przeprowadzi¢ na podstawie
atestow producentow, porownania ich cech z normami przedmiotowymi, ogledzin
zewngtrznych. Kontrola jako$ci robdt winna obejmowac nastgpujace badania:

e jakosci uzytych materiatow.
e rzednych ulozenia kanatu i komoér,

e przeprowadzenie proby szczelnos$ci przewodu.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej kanalizacji sanitarnej i deszczowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

74



8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne. W przypadku
stwierdzenia usterek, Inspektor nadzoru wustali zakres 1 termin wykonania robot

poprawkowych na koszt Wykonawcy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platno$¢ za jednostke¢ obmiarowa roboty nalezy przyjmowa¢ zgodnie
z postanowieniami Umowy, obmiarem robot, ocena jako$ci uzytych materiatow i jakosci
wykonania robot, na podstawie wynikdw pomiaréw i badan. Cena jednostki obmiarowe;j
obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— zakup i1 dostawg materialu,
— wykonanie studni startowej i koncowe;j,
— wykonanie przewiertu,
— przeciagnigcie rurociagu przewodowego,
— demontaz studni startowej i koncowej,
— proba szczelnosci odcinka,

— wykonanie wszystkich niezbednych pomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

¢ Instrukcje stanowiskowe przyjete dla danego systemu przewiertu.

e Aprobaty techniczne materiatow.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST — 07

Stabilizacja gruntu cementem
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z realizacja przedsigwzigcia pn. ,,Projekt
budowlany z rysunkami wykonawczymi wymiany kanalizacji wraz z remontem nawierzchni
wokot budynkow przy ulicy [Hakowiczéwny 17, 17a, 17b, 17¢, 19, 19a, 19b, 19c, 21, 21a,
21b, 21c, 23, 23a, 23b, 23c, 25, 25a, 25b, 25¢, 27, 27a, 27b, 27c, 15, 15a, 15b w Katowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.

Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem - jedna lub dwie warstwy
zageszezone] mieszanki  cementowo-gruntowej, ktora po  osiagnigciu  wilasciwe]
wytrzymato$ci na $ciskanie, stanowi fragment no$nej czg$ci nawierzchni drogowe;.

Mieszanka cementowo-gruntowa - mieszanka gruntu, cementu i wody, a w razie
potrzeby rowniez dodatkow ulepszajacych, np. popiotéw lotnych lub chlorku wapniowego,
dobranych w optymalnych ilo$ciach.

Grunt stabilizowany cementem - mieszanka cementowo-gruntowa zagegszczona
1 stwardniata w wyniku ukonczenia procesu wigzania cementu.

Kruszywo stabilizowane cementem - mieszanka kruszywa naturalnego, cementu
i wody, a w razie potrzeby dodatkéw ulepszajacych, np. popiotdw lotnych lub chlorku
wapniowego, dobranych w optymalnych ilo$ciach, zaggszczona i stwardniala w wyniku
ukonczenia procesu wigzania cementu.

Podloze gruntowe ulepszone cementem - jedna lub dwie warstwy zaggszczone]

mieszanki cementowo-gruntowej, na ktorej uktadana jest warstwa podbudowy.
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1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogodlne

wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Cement

Nalezy stosowa¢ cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701, portlandzki
z dodatkami wg PN-B-19701 lub hutniczy wg PN-B-19701. Przechowywanie cementu
powinno odbywaé si¢ zgodnie z BN-88/6731-08. Wymagania dla cementu zestawiono
w tab. 1.

Tab. 1. Wlasciwosci mechniczne i fizyczne cementu wg PN-B-19701

Lp. Wiasciwosci Klasa cementu 32,5

1 |Wytrzymato$¢ na $ciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mniej niz:

- cement portlandzki bez dodatkéw 16

- cement hutniczy 16

- cement portlandzki z dodatkami 16
2 | Wytrzymalos¢ na $ciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej niz: 32,5
3 |Czas wiazania: 60

- poczatek wigzania, najwczesniej po uptywie, min.

- koniec wiazania, najp6zniej po uplywie, h 12
4 | Statos¢ objetosci, mm, nie wigcej niz 10

2.2.2. Grunty

Do wykonania podbudéw 1 ulepszonego podloza z gruntow stabilizowanych

cementem nalezy stosowa¢ grunty spetniajace wymagania podane w PN-S-96012

2.2.3. Woda
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Woda stosowana do stabilizacji gruntu powinna odpowiada¢é wymaganiom
PN-B-32250.
2.2.4. Dodatki ulepszajace

Przy stabilizacji gruntow cementem, w przypadkach uzasadnionych, stosuje sig
dodatki ulepszajace o sprawdzonym dziataniu, posiadajace aprobatg techniczng wydana przez

uprawniong jednostke.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania stabilizacji podloza cementem powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
e mieszarek stacjonarnych,
e ukladarek lub rowniarek do rozkladania mieszanki,
e walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania,
e 7zaggszczarek plytowych, ubijakow mechanicznych lub matych walcoéw wibracyjnych

do zaggszczania w miejscach trudnodostgpnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.
4.2. Transport materialow

Transport materialtow moze si¢ odbywaé $rodkami transportu zaakceptowanymi
przez  inspektora  nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem

i utrata cech charakterystycznych dla danego materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST - 00 pkt 5.
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5.2. Wykonanie robot

5.2.1 Warunki przystapienia do robot
Podbudowa z gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem nie moze by¢

wykonywana wtedy, gdy podloze jest zamarznigte i podczas opadéw deszczu. Nie nalezy
rozpoczynaé stabilizacji gruntu lub kruszywa cementem, jezeli prognozy meteorologiczne

wskazuja na mozliwy spadek temperatury ponizej 5°C w czasie najblizszych 7 dni.

5.2.2 Przygotowanie podloza
Warstwa mieszanki kruszywa z cementem ma by¢ ukladana w korycie pomigdzy

kraweznikami.
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy i ulepszonego podioza

powinny by¢ wczeséniej przygotowane.

5.2.3 Sklad mieszanki cementowo-gruntowej
Zawarto$¢ cementu w mieszance nie moze przekraczaé¢ wartosci podanych w tab. 2.

Tab. 2. Maksymalna zawarto$¢ cementu w mieszance cementowo-gruntowej dla
oszczeglonych warstw podbudowy i ulepszonego podloza

Kategoria ruchu Maksymalna zawarto$¢ cementu, % w stosunku do masy
suchego gruntu lub kruszywa
podbudowa podbudowa ulepszone
zasadnicza pomocnicza podioze
KR 2 doKR 6 - 6 8

Zawarto§¢ wody w mieszance powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481, z tolerancja +10%, -

20% jej warto$ci. Stabilizacja metoda mieszania w miejscu.

5.2.4 Stabilizacja metoda mieszania w miejscu
Do stabilizacji gruntu metoda mieszania na miejscu mozna uzy¢ specjalistycznych

mieszarek wieloprzejsciowych lub jednoprzejsciowych. Grunt przewidziany do stabilizacji
powinien by¢ spulchniony i rozdrobniony.

Po spulchnieniu gruntu nalezy sprawdzi¢ jego wilgotno$¢ i w razie potrzeby ja
zwigkszy¢ w celu ufatwienia rozdrobnienia. Woda powinna by¢ dozowana przy uzyciu
beczkowozow zapewniajacych réwnomierne i kontrolowane dozowanie. Wraz z woda mozna

dodawa¢ do gruntu dodatki ulepszajace rozpuszczalne w wodzie, np. chlorek wapniowy.
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Jezeli wilgotno$¢ naturalna gruntu jest wigksza od wilgotnosci optymalnej o wigcej
niz 10% jej wartosci, grunt powinien by¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie w czasie
suchej pogody.

Po spulchnieniu i rozdrobnieniu gruntu nalezy doda¢ i przemiesza¢ z gruntem dodatki
ulepszajace, np. wapno lub popioly lotne, w ilosci okreslonej w recepcie.

Cement nalezy dodawaé¢ do rozdrobnionego i1 ewentualnie ulepszonego gruntu
w ilodci ustalonej w recepcie laboratoryjnej. Cement i dodatki ulepszajace powinny byc¢
dodawane przy uzyciu rozsypywarek cementu lub w inny zaakceptowany sposob.

Grunt powinien by¢ wymieszany z cementem w sposob zapewniajacy jednorodnos$¢ na
okreslona glebokos¢, gwarantujaca uzyskanie projektowanej grubosci warstwy po
zageszczeniu. W przypadku wykonywania stabilizacji w prowadnicach, szczegdlna uwage
nalezy zwrdci¢ na jednorodno$¢ wymieszania gruntu w obrgbie skrajnych paséw o szerokosci
od 30 do 40 cm, przylegtych do prowadnic.

Po wymieszaniu gruntu z cementem nalezy sprawdzi¢ wilgotnos¢ mieszanki. Jezeli jej
wilgotno$¢ jest mniejsza od optymalnej o wigcej niz 20%, nalezy doda¢ odpowiednia ilo$¢
wody 1 mieszank¢ ponownie dokladnie wymiesza¢. Wilgotno§¢ mieszanki przed
zaggszezeniem nie moze rozni¢ si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz +10%, -20% jej
wartos$ci.

Czas od momentu roztozenia cementu na gruncie do momentu zakonczenia mieszania
nie powinien by¢ dluzszy od 2 godzin.

Po zakonczeniu mieszania nalezy powierzchni¢ warstwy wyréwnac i wyprofilowaé do
wymaganych w dokumentacji projektowej rzednych oraz spadkow poprzecznych

1 podtuznych. Po wyprofilowaniu nalezy natychmiast przystapi¢ do zaggszczania warstwy.

5.2.5 Stabilizacja metoda mieeszania w mieszarkach stacjonarnych

Sktadniki mieszanki i w razie potrzeby dodatki ulepszajace, powinny by¢ dozowane
w ilosci okreslonej w recepcie. Mieszarka stacjonarna powinna by¢ wyposazona w urzadzenia
do wagowego dozowania kruszywa lub gruntu i cementu oraz objgtosciowego dozowania
wody. Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie powinien by¢ krétszy od 1 minuty.
W mieszarkach typu ciagltego predkos¢ podawania materialdow powinna by¢ ustalona i na

biezaco kontrolowana w taki sposob, aby zapewni¢ jednorodnos$¢ mieszanki.

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej z tolerancja
+10% 1 -20% jej wartosci. Przed ulozeniem mieszanki nalezy ustawi¢ prowadnice i podtoze

zwilzy¢ woda.
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Mieszanka dowieziona z wytworni powinna by¢ ukladana przy pomocy uktadarek lub
réwniarek. Grubo$¢ uktadania mieszanki powinna by¢ taka, aby zapewni¢ uzyskanie
wymaganej grubosci warstwy po zaggszczeniu.

Przed zaggszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rz¢dnych,
spadkéw podluznych i poprzecznych. Przy uzyciu réwniarek do rozkladania mieszanki nalezy
wykorzysta¢ prowadnice, w celu uzyskania odpowiedniej rownosci profilu warstwy.

Po wyprofilowaniu nalezy natychmiast przystapi¢ do zaggszczania warstwy.

5.2.6 Zageszczenie
Zageszczanie gruntu stabilizowanego cementem nalezy prowadzi¢ przy uzyciu

walcow gladkich, wibracyjnych lub ogumionych, w zalezno$ci od sprzgtu posiadanego przez
Wykonawcg. Zaggszczanie ulepszonego podioza o jednostronnym spadku poprzecznym
powinno rozpoczaé si¢ od nizej polozonej krawedzi i przesuwaé pasami podhuznymi,
czgSciowo naktadajacymi sig, w strong wyzej potozonej krawedzi. Pojawiajace si¢ w czasie
zaggszczania zanizenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, musza by¢ natychmiast
naprawiane przez wymian¢ mieszanki na pela glgboko§¢, wyrOwnanie 1 ponowne
zageszczenie. Powierzchnia zaggszczone] warstwy powinna mie¢ prawidlowy przekrdj
poprzeczny i jednolity wyglad.

Operacje zaggszczania 1 obrobki powierzchniowej musza by¢ zakonczone przed
uptywem dwoch godzin od chwili dodania wody do mieszanki.

Zaggeszczanie nalezy kontynuowac do osiagnigecia wskaznika zaggszczenia mieszanki
okreslonego wg BN-77/8931-12 nie mniejszego od podanego w PN-S-96012.

Specjalna uwage nalezy pos$wigci¢ zageszczeniu mieszanki w sasiedztwie spoin
roboczych podtuznych i1 poprzecznych oraz wszelkich urzadzen obcych.

Wszelkie miejsca luzne, rozsegregowane, spgkane podczas zaggszczania lub w inny
sposob wadliwe, musza by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na pelna grubosé,
wbudowanie nowej mieszanki o odpowiednim sktadzie i ponowne zaggszczenie. Roboty te sa

wykonywane na koszt Wykonawcy.

5.2.7 Spoiny robocze

W miarg mozliwosci nalezy unika¢ podtuznych spoin roboczych, poprzez wykonanie
warstwy na calej szerokosci. Jesli jest to niemozliwe, przy warstwie wykonywanej
w prowadnicach, przed wykonaniem kolejnego pasa nalezy pionowa krawedz wykonanego
pasa zwilzy¢ woda. Przy warstwie wykonanej bez prowadnic w ulozonej 1 zaggszczonej

mieszance, nalezy niezwlocznie obcia¢ pionowa krawedz. Po zwilzeniu jej woda nalezy
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wbudowac¢ kolejny pas. W podobny sposob nalezy wykona¢ poprzeczna spoing robocza na
polaczeniu dziatek roboczych. Od obcigcia pionowej krawedzi w wykonanej mieszance
mozna odstapi¢ wtedy, gdy czas pomigdzy zakonczeniem zaggszczania jednego pasa,
a rozpoczgciem wbudowania sasiedniego pasa, nie przekracza 60 minut. Jezeli w nizej
potozonej warstwie wystepuja spoiny robocze, to spoiny w warstwie lezacej wyzej powinny
by¢ wzgledem nich przesunigte o co najmniej 30 cm dla spoiny podtuznej i 1 m dla spoiny

poprzeczne;.

5.2.8 Pielegnacja warstwy z kruszywa stabilizowanego cementem
Pielggnacja powinna by¢ przeprowadzona poprzez skropienie warstwy emulsja

asfaltowa w iloci od 0,5 do 1,0 kg/m®, Nie nalezy dopuszczaé zadnego ruchu pojazdéw

1 maszyn po podbudowie w okresie 7 dni po wykonaniu.

5.2.9 Utrzymanie podbudowy i ulepszonego podloza
Podbudowa 1 ulepszone podtoze po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy,

powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego
utrzymania ulepszonego podloza obcigza Wykonawcg robot.

Wykonawca jest zobowiazany do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy
1 podloza uszkodzonych wskutek oddziatywania czynnikéw atmosferycznych, takich jak
opady deszczu i $niegu oraz mroz.

Wykonawca jest zobowiazany wstrzyma¢ ruch budowlany po okresie intensywnych
opadéw deszczu, jezeli wystapi mozliwos¢ uszkodzenia podbudowy i ulepszonego podtoza.

Warstwa stabilizowana cementem powinna by¢ przykryta przed zima warstwa
nawierzchni lub zabezpieczona przed niszczacym dzialaniem czynnikdéw atmosferycznych

W inny sposob.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robot

Kontrola jako$ci robdt obejmuje badania dotyczace zastosowanych meterialéw oraz
cech geometrycznych 1 wytrzymnalosciowych ulepszonego podloza stabiliozanego

cementem.
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Kontrola jako$ci dostarczonych materialow polega na sprawdzeniu ich wlasciwosci na
podstawie dolaczonych do nich dokumentow.

Szeroko$¢ podbudowy i ulepszonego podloza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm. Na jezdniach bez krawgznikow szerokos$¢
podbudowy powinna by¢ wigksza od szeroko$ci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm
lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

Nierownosci podtuzne podbudowy i ulepszonego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa
fata lub planografem, zgodnie z norma BN-68/8931-04. Niero6wnos$ci nie powinny
przekraczaé:

¢ 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
e 15 mm dla podbudowy pomocniczej i ulepszonego podloza.

Spadki poprzeczne podbudowy 1 ulepszonego podiloza powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5 %.

Réznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy i ulepszonego podloza,
a rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

O$ podbudowy i ulepszonego podtoza w planie nie moze by¢ przesunig¢ta w stosunku
do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

Grubo$¢ podbudowy 1 ulepszonego podloza nie moze ro6zni¢ si¢ od grubosci
projektowanej o wigcej niz:

e dla podbudowy zasadniczej = 10%,

e dla podbudowy pomocniczej i ulepszonego podtoza +10%, -15%.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest: m* wykonanego podloza z gruntu stabilizowanego

cementem.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8.2. Odbior robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” podloza z gruntéw stabilizowanych cementem obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robot,

e spulchnienie gruntu,

e dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materiatow
1 urzadzen pomocniczych,

e dostarczenie i rozscielenie sktadnikow zgodnie z recepta laboratoryjna,

e wymieszanie gruntu rodzimego lub ulepszonego kruszywem ze spoiwem w korycie
drogi,

e zaggszczenie warstwy,

e pielggnacja wykonanej warstwy,

e przeprowadzenie pomiard0w wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-B-19701 Cement - Cement powszechnego uzytku - Sktad, wymagania i ocena

zgodnosci.
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BN-88/6731-08 Cement - Transport i przechowywanie.

PN-S-96012 Drogi samochodowe - Podbudowa i ulepszone podloze z gruntu
stabilizowanego cementem.

PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw.

PN-B-04481 Grunty budowalne. Badania laboratoryjne.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem

1 tata.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z realizacja przedsigwzigcia pn. ,,Projekt
budowlany z rysunkami wykonawczymi wymiany kanalizacji wraz z remontem nawierzchni
wokot budynkow przy ulicy [Hakowiczéwny 17, 17a, 17b, 17¢, 19, 19a, 19b, 19c, 21, 21a,
21b, 21c, 23, 23a, 23b, 23c, 25, 25a, 25b, 25¢, 27, 27a, 27b, 27c, 15, 15a, 15b w Katowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem podsypki cementowo-piaskowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Materiaty do wykonania robot to:

e piasek na podsypke (powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712),
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e cement stosowany do podsypki cementowo-piaskowej i do wypehienia spoin
powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701. Przechowywanie cementu powinno
by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

e woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250. Powinna to by¢ woda

,odmiany 1".

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podsypki cementowo-piaskowej powinien
wykazaé si¢ mozliwos$cia korzystania z nastgpujacego sprzgtu: betoniarek do przygotowania

podsypki cementowo-piaskowe;.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.
4.2. Transport materialow

Do przewozenia moze by¢ stosowany transport samochodowy. Transport kruszywa
moze odbywac¢ si¢ dowolnymi $rodkami w sposob zabezpieczony przed zanieczyszczeniem

1 zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

Nalezy zastosowa¢ podsypke cementowo-piaskowa. Podsypka powinna by¢
zaggszczona w stanie wilgotno$ci optymalnej i1 wyprofilowana. Grubo$¢ podsypki po

zageszezeniu powinna wynosi¢ 3 cm. Podsypka cementowo-piaskowa powinna by¢
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zageszczona 1 wyprofilowana w stanie wilgotnym przy wspdlczynniku wodno-cementowym

0od 0,25 do 0,35.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robot

Kontrola jakosci robot polega sprawdzeniu poprawnosci ulozenia podsypki

cementowo-piaskowe;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej podsypki cementowo-

piaskowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami

technicznymi i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty

wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m” podsypki cementowo-piaskowej:
e prace pomiarowe iroboty przygotowawcze,
e dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,
e wykonanie podsypki,

e uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-B-06711. Kruszywa mineralne. Piasek do zapraw budowlanych.

e PN-B-06712. Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

e PN-B-19701. Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosci.

e PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z realizacja przedsigwzigcia pn. ,,Projekt
budowlany z rysunkami wykonawczymi wymiany kanalizacji wraz z remontem nawierzchni
wokot budynkow przy ulicy [Hakowiczéwny 17, 17a, 17b, 17¢, 19, 19a, 19b, 19c, 21, 21a,
21b, 21c, 23, 23a, 23b, 23c, 25, 25a, 25b, 25¢, 27, 27a, 27b, 27c, 15, 15a, 15b w Katowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa famanego

stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej
warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwg no$na nawierzchni drogowe;.

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat
litych, wg PN-B-01100.

Kruszywo famane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢
ziarnami ostro krawedziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych
mechanicznie jest kruszywo tamane (0/63), uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Rodzaje materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wedlug PN-B-06714-15 powinna lezeé

migdzy krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia podanymi na rys. 1.
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Rys. 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane

metoda stabilizacji mechaniczne;j:

---1-2 kruszywo na podbudoweg zasadnicza (gérna warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa,
---1-3 kruszywo na podbudowe¢ pomocnicza (dolna warstwe).
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolne;j
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach.
Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubo$ci warstwy uktadane;j

jednorazowo.

2.3.2. Wilasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okre$lone w tablicy 1.

Tab. 1. Wymagania wobec wtasciwos$ci kruszywa

Lp. Wymagania
Kruszywa Badania
Wyszczegodlnienie whasciwosci tamane
wedlug
Podbudowa
1 |[Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) od2do12 |PN-B-06714-15
2 |Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz 10 PN-B-06714-15
3 |[Zawartos$¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie wigcej niz 40 PN-B-06714-16
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie wigcej niz 1 PN-B-04481
5 | Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zaggszczeniu metoda I lub II wg PN- B-04481,[ %] 0d 30do70 |BN-64/8931-01
Scieralnosé w bebnie Los Angeles PN-B-06714-42
6 |Scieralno$¢ catkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz 50
$cieralnos¢ czgsciowa po 1/5 petnej liczby obrotow, nie wigcej niz 35
7 | Nasiagkliwo$¢, %(m/m), nie wigcej niz 5 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, %(m/m), nie wigcej niz 10 PN-B-06714-19
9 [Zawarto$¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO;, %(m/m), nie wigcej niz 1 PN-B-06714-28

2.3.3. Woda

Nalezy stosowa¢ wodg wg PN-B-32250.

2.3.4. Zrédia materialéw
Wszystkie materialty uzyte do podbudowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet

uzgodnionych i zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru. Materialy z zaproponowanego
przez Wykonawce zrodla beda zaakceptowane do wbudowania, jezeli dostarczone przez
Wykonawcg wyniki badan laboratoryjnych wykaza zgodno$¢ cech materialowych

Z wymaganiami.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych
stabilizowanych  mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania

z nastgpujacego sprzgtu:
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e mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalnej,

e rowniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,

e walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania.
W miegjscach trudno dostegpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe,

ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
4.2. Transport materialow

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem, zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa

lub jego frakcjami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST - 00 pkt 5.
5.2. Wykonanie robot

5.2.1. Przygotowanie podloza

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢
wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach
roéwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do

wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o $ci$le okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy

wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgl¢du na
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konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegla rozsegregowaniu

1 wysychaniu.

5.2.3. Wbudowanie i zage¢szczanie mieszanki
Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposdéb zapewniajacy osiagnigcie

wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy
nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona
W sposOb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i1 rzednych wysokosciowych.
Jezeli podbudowa sklada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa
powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy.

Wilgotno$§¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé
wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda
II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie
1 napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okre$lona iloscia wody i1 réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalne;j
0 10% jej wartosci, mieszankg nalezy osuszy¢.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien by¢ >1,0.

5.2.4. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢

utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bgdzie wykorzystywat gotowa podbudowe
do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania

podbudowy obciaza Wykonawce robot.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru

w celu akceptacji materiatow.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardw podano w tab. 2.

Tab.2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw przy budowie podbudowy z kruszyw

tamanych.
Czgstotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegdlnienie badaf Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchni
dziennej dziatce roboczej podbudowy przypadajaca na
jedno badania (m%)
1 Uziarnienie mieszanki 2 600
2 Wilgotnos¢ mieszanki 2 600
3 Zaggszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?
4 Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 Dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem.

6.3.3. Wilgotnos$¢ mieszanki

Wilgotno§¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zageszczenie podbudowy
Zaggszczenie warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiagnigcia wymaganego

wskaznika zaggszczenia. Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-
12.
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6.3.5. Wlasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowaé oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych

w pkt 2.3.2. Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb

losowy.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw podano w tab. 3.

Tab. 3. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy.

Lp. Wyszczegoblnienie badan i pomiaréw Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw
1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podhuzna co 20 m tatg
3 RoOwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne™) 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysoko$ciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie*) co 100 m
Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
7 Grubos¢ podbudowy rzadziej niz raz na 400 m’
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy
Szerokos$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz

+10 cm, -5 cm.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy
Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata lub planografem,

zgodnie z BN-68/8931-04. Nieroéwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa

tata. Nierownosci dla podbudowy pomocniczej nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne

z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Roznice pomigdzy rzgdnymi wysokoSciowymi podbudowy 1  rzednymi

projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.
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6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowane;]

0 wigcej niz = 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy
Grubo$¢ podbudowy pomocniczej nie moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowane;]

o wigcej niz +10%, -15%.

6.4.8. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktoére wykazuja wigksze odchylenia od

okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdéwnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz 5
cm 1 nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny
koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelna grubos¢ do polowy
szerokosci pasa ruchu, dotoZenie materiatu i powtdrne zaggszczenie.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednia gleboko§¢, uzupelnione nowym materialem
o odpowiednich wlasciwos$ciach, wyro6wnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt

Wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* wykonanej podbudowy.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1.

Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjami

technicznymi, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m” podbudowy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentualna naprawe¢ podloza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,

zaggszczenie roztozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technicznej,

utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481. Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-B-06714-12.  Kruszywa mineralne. = Badania. = Oznaczanie = zawartosci
zanieczyszczen obcych.

PN-B-06714-15. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
PN-B-06714-16. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn.
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PN-B-06714-17. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci.
PN-B-06714-18. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.
PN-B-06714-19. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia.

PN-B-06714-26. Kruszywa mineralne. = Badania. = Oznaczanie = zawartosci
zanieczyszczen organicznych.

PN-B-06714-28. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowa.

PN-B-06714-37. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego.
PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego.
PN-B-06714-42. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los
Angeles.

PN-B-11112. Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
PN-B-32250. Materialty budowlane. Woda do betonu i zapraw.

PN-S-06102. Drogi samochodowe. Podbudowy =z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

BN-84/6774-02. Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni
drogowych.

BN-64/8931-01. Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.
BN-64/8931-02. Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta.

BN-68/8931-04. Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i
tata.

BN-70/8931-06. Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem
belkowym.

BN-77/8931-12. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST — 10

Wykonanie nawierzchni z kostki betonowe]
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z realizacja przedsigwzigcia pn. ,,Projekt
budowlany z rysunkami wykonawczymi wymiany kanalizacji wraz z remontem nawierzchni
wokot budynkow przy ulicy [Hakowiczéwny 17, 17a, 17b, 17¢, 19, 19a, 19b, 19c, 21, 21a,
21b, 21c, 23, 23a, 23b, 23c, 25, 25a, 25b, 25¢, 27, 27a, 27b, 27c¢, 15, 15a, 15b w Katowicach”.

1.2. ZaKkres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kostki brukowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy
warstwy Scieralnej nawierzchni, wykonany metoda wibroprasowania z betonu niezbrojonego
niebarwionego lub barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy si¢ ksztattem,
ktéry umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

Kraweznik - prosty lub lukowy element budowlany oddzielajacy jezdni¢ od chodnika,
charakteryzujacy si¢ statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i dlugoscia nie wigksza
niz 1,0 m.

Sciek - umocnione zaglebienie, ponizej krawedzi jezdni, zbierajace i odprowadzajace wode.
Obrzeze - element budowlany, oddzielajacy nawierzchnie chodnikow i ciagéw pieszych od
terendw nieprzeznaczonych do komunikacji.

Spoina - odstgp pomigdzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi
materialami wypetiajacymi.

Szczelina dylatacyjna - odstgp dzielacy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu
umozliwienia odksztalcen temperaturowych, wypeliony okre§lonymi materiatami
wypetniajacymi.

Pozostate okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ST — 00 ,,Wymagania ogolne”.

109



1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i SST. Ogolne wymagania dotyczace

robdt podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa

Betonowa kostka brukowa do przedmiotowego zadania ma by¢ wykonana z jednego
rodzaju betonu o wzorze i barwie zgodnych z projektem. Wymagania wobec betonowej kostki
brukowej, ustalone sa w PN-EN 1338 do stosowania na zewngtrznych nawierzchniach,
majacych kontakt z sola odladzajaca w warunkach mrozu.

Do wykonania nawierzchni jezdni nalezy stosowa¢ kostke¢ betonowa o gr. 8 cm koloru
szarego. Do wykonania chodnika przy jezdni nalezy stosowa¢ kostkg betonowa o gr. 8§ cm
koloru szarego lub czerwonego. Natomiast do wykonania nawierzchni chodnika dla pieszych

- kostke betonowa o gr. 6 cm koloru szarego lub czerwonego

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Ukladanie betonowej kostki brukowej moze odbywaé sig: recznie, zwlaszcza na
matych powierzchniach, mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen ukladajacych (uktadarek),
sktadajacych si¢ z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia
z palety warstwy kostek na miejsce ich ulozenia; urzadzenie to, po skonczonym ukladaniu
kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka
szczotkami. Do przycinania kostek mozna stosowaé specjalne narzedzia tnace (np.

przycinarki, szlifierki z tarcza). Do zaggszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowac
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zageszczarki wibracyjne (ptytowe) z wykladzing elastomerowa, chroniace kostki przed
$cieraniem 1 wykruszaniem narozy. Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowe;]

1 zapraw nalezy stosowa¢ betoniarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne"

4.2. Transport materialow do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach - dowolnymi $rodkami
transportowymi po osiagnigciu przez beton wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 15 MPa.
Kostki w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sig
1uszkodzeniem.

Jako $rodki transportu wewnatrzzaktadowego kostek na $rodki transportu
zewngtrznego moga shuzy¢ wozki widlowe, ktorymi mozna dokona¢ zatadunku palet.
Do zaladunku palet na $rodki transportu mozna wykorzystywa¢ rowniez dzwigi
samochodowe.

Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub plastikowymi,
zabezpieczajacymi kostki przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca
si¢ uklada¢ do 10 warstw kostek (zaleznie od grubosci i ksztaltu), tak aby masa palety
z kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kg. Pozadane jest, aby palety z kostkami byty
wysytane do odbiorcy $rodkiem transportu samochodowego wyposazonym w dzwig do
za- i roztadunku.

Krawezniki 1 obrzeza moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe nalezy uklada¢ w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Krawegzniki kamienne nalezy uktada¢ na podkitadkach drewnianych, dlugoscia w kierunku
jazdy. Krawe¢zniki 1 obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢
i uszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas
transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne -

przed rozpyleniem.
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Zalewe lub masy uszczelniajace do szczelin dylatacyjnych mozna transportowac
dowolnymi $rodkami transportu w fabrycznie zamknigtych pojemnikach lub opakowaniach,

chroniacych je przed zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Ogolne zasady wykonania robot

Zalozenia projektowe sa nastgpujace:

Rozbidrka istniejacej nawierzchni.

Stabilizacja gruntu cementem o Rm = 1,5 MPa — 30 cm,
Ulozenie podbudowy z thicznia kamiennego — 20 cm,

Ulozenie podsypki piaskowo-cementowej — 3 cm,

A e

Ulozenie kostki betonowej o gr. 8cm.

5.3. Podloze i koryto

Grunty podloza powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i no$ne oraz zabezpieczone
przed nadmiernym zawilgoceniem 1 ujemnymi skutkami przemarzania. Koryto pod
podbudowe lub nawierzchni¢ powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi

spadkami.

5.4. Podbudowa

Podbudowy przewidziana do wykonania pod warstwa betonowej kostki brukowe;j to

kruszywo tamane 0-63 mm.

5.5. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grubosé: podsypka cementowo-piaskowa gr. 3 cm Catkowite
ubicie nawierzchni i wypetnienie spoin zaprawa musi by¢ zakonczone przed rozpoczgciem

wiazania cementu w podsypce.
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5.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Ulozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca sig
wykonywaé przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza si¢ wykonanie
nawierzchni, je§li w ciagu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0°C do +5°C, przy
czym jesli w nocy spodziewane sa przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢ materiatami
o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papa itp.).

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementow o jednakowej
grubosci. Na wigkszym fragmencie robdt zaleca si¢ stosowa¢ kostki dostarczone w tej same;j
partii materiatu, w ktorej niedopuszczalne sa rdzne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywac¢ recznie. Uktadanie reczne zaleca si¢ wykonywaé
na mniejszych powierzchniach. Ukladanie kostek powinni wykonywa¢ przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca si¢ wykonywaé na duzych powierzchniach o prostym
ksztalcie, tak aby uktadarka mogla przenosi¢ z palety warstwg ksztattek na miejsce ich
ulozenia z wymagana doktadnos$cia. Kostka do ukladania mechanicznego nie moze mieé
duzych odchytek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj.
utozona na palecie w odpowiedni wzor, bez dotozenia potowek i dziewiatek, przy czym kazda
warstwa na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie
przywieraty do siebie. Ukladanie mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte praca brukarzy,
ktoérzy uzupelniaja przerwy, wyrabiaja tuki, dokiadaja kostki w okolicach studzienek
i kraweznikow.

Kostke uktada si¢ okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po
procesie ubijania podsypka zaggszcza sig.

Powierzchnia kostek polozonych obok wurzadzen infrastruktury technicznej
(np. studzienek, wlazéw itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej
powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek $ciekowych (Sciekow).

Do uzupehienia przestrzeni przy krawgznikach, obrzezach i studzienkach mozna
uzywac elementy kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. polowek i dziewiatek, majacych
wszystkie krawgdzie réwne i odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztaltek
o nietypowych wymiarach, wolna przestrzen uzupeinia si¢ kostka cigta, przycinana na
budowie specjalnymi narz¢dziami tnacymi (przycinarkami, szlifierkami z tarczg itp.).

Dzienng dziatkg¢ robocza nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca sig
zakonczy¢ prowizorycznie okoto pdlmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowe;j

w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki ulozonej na stale. Przed dalszym wznowieniem
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robot, prowizorycznie ulozona nawierzchni¢ na podsypce piaskowej nalezy rozebra¢ i usunaé

wraz z podsypka.

5.7. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zaggszczarki wibracyjne;j
(plytowej) z ostona z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac¢ walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej
srodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztaltek. Ewentualne nierownosci
powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdtuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pgknigte) nalezy wymienié

na kostki cate.

5.8. Spoiny i szczeliny dylatacyjne

Szeroko$¢ spoin pomigdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosié
od 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadto$ciennych kostek brukowych zaleca sig, aby osie
spoin pomiedzy dluzszymi bokami tych kostek tworzyly z osia drogi kat 45°, a wierzcholtek
utworzonego kata prostego pomigdzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku spadku
podluznego nawierzchni.

Po ulozeniu kostek, spoiny nalezy wypeli¢ zaprawa cementowo-piaskowa.
Zaprawe cementowo-piaskowa zaleca si¢ przygotowaé w betoniarce, w sposdb zapewniajacy
jej wystarczajaca ptynnos¢. Spoiny mozna wypethi¢ przez rozlanie zaprawy na nawierzchnig
1 nagarnianie jej w szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami z pidrami gumowymi.
Przed rozpoczgciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona woda.
Zalewa powinna catkowicie wypeti¢ spoiny i tworzy¢ monolit z kostkami.

Po wypetnianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa nawierzchni¢ nalezy starannie
oczysci¢, szczeg6lnie dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i1 z réznymi deseniami

ukladania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST - 00 pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskac:

= w zakresie betonowej kostki brukowej: certyfikat zgodnos$ci lub deklaracj¢ zgodnos$ci
dostawcy oraz ewentualne wyniki badan cech charakterystycznych kostek,
w przypadku Zadania ich przez Inzyniera oraz wyniki sprawdzenia przez Wykonawcg
cech zewngtrznych kostek,

= w zakresie innych materialdéw: sprawdzenie przez Wykonawcg cech zewngtrznych

materiatow prefabrykowanych (krawgznikow).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowe;j

kostki brukowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa 1 specyfikacjami

technicznymi, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

8.3. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
* przygotowanie podloza i wykonanie koryta,
= ewentualnie wykonanie taw (podsypek) pod krawezniki,

= wykonanie podsypki pod nawierzchnig.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* nawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podioza i wykonanie koryta,

dostarczenie materiatlow 1 sprzgtu,

wykonanie podsypki,

ustalenie ksztaltu, koloru 1 desenia kostek,

ulozenie i ubicie kostek,

wypetnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,
pielggnacjg¢ nawierzchni,

przeprowadzenie pomiaro6w wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

odwiezienie sprzgtu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 197-1:2002 Cement. Czg$¢ 1: Sklad, wymagania i1 kryteria zgodnos$ci
dotyczace cementu powszechnego uzytku.

PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan.
PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych.

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych; piasek.

PN-88 B/32250 Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw.

116



SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST — 11

Wykonanie obramowania nawierzchni
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z realizacja przedsigwzigcia pn. ,,Projekt
budowlany z rysunkami wykonawczymi wymiany kanalizacji wraz z remontem nawierzchni
wokot budynkow przy ulicy [Hakowiczéwny 17, 17a, 17b, 17¢, 19, 19a, 19b, 19c, 21, 21a,
21b, 21c, 23, 23a, 23b, 23c, 25, 25a, 25b, 25¢, 27, 27a, 27b, 27c¢, 15, 15a, 15b w Katowicach”.

1.2. ZaKkres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem obramowania budowanych nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla
pieszych, pasy dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.
Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi normami i z okre$leniami podanymi

w ST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i SST. Ogolne wymagania dotyczace

robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogolne" pkt 2.
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2.2. Materialy do wykonania robot

Obramowanie jezdni nalezy wykona¢ stosujac krawezniki betonowe najazdowe 20x22
cm — wystajace — wibroprasowane. Na tukach stosowa¢ krawezniki tukowe odpowiednie do
zaprojektowanego promienia wyokraglenia. Krawezniki wykona¢ nalezy na podsypce
cementowo-piaskowej 1:4 gr. 5 cm i fawie z betonu C12/15 w ksztalcie litery L o wymiarach
najdtuzszych bokéw 30x30 cm.

Obramowanie chodnikéw wykona¢ przez zastosowanie obrzeza betonowego 8x30 cm
na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 gr. Scm i tawie betonowej z oporem obustronnym
CI12/15.

Krawezniki betonowe nalezy uklada¢ z zastosowaniem podkiadek i przektadek
drewnianych o wymiarach: grubo$¢ 2,5 cm, szerokos$¢ 5 cm, dlugo$¢ min. 5 cm wigksza niz
szerokos$ci kraweznika.

Cement na podsypke i do zaprawy powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie
mniejszej niz ,,32,5", odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701. Przechowywanie cementu
powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08. Woda powinna by¢ odmiany ,,17
wymaganiom PN-B-32250.

1 odpowiada¢

Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, gatunkow i marek.

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:
* Dbetoniarek do wytwarzania betonu i zapraw,

» wibratoréw plytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.
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4.2. Transport materialow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowe;j
z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami
W czasie transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawaé poza S$ciany $rodka
transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu
kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed
rozpyleniem.

Masg zalewowa nalezy pakowa¢ w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport
powinien odbywaé si¢ w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bgbnow

1 beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu
powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu
ew. konstrukeji szalunku. Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod tawg powinien

wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie lawy betonowej

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony
w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrdéwnywany warstwami.
Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym

nalezy stosowac¢ co 50 m szczeliny dylatacyjne wypehione bitumiczng masa zalewowa.
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5.4. Ustawienie kraweznikow i obrzezy betonowych

5.4.1 Zasady ustawienia kraweznikow i obrzezy

Swiatlo (odleglo$¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne
z ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno
wynosi¢ od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjatkowych moze by¢ zmniejszone do 6 cm lub
zwigkszone do 16 cm.

Zewngtrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu
kraweznika obsypana piaskiem, zwirem, thiczniem lub miejscowym gruntem

przepuszczalnym, starannie ubitym.

5.4.2 Ustawienie kraweznikow i obrzezy na lawie betonowej
Ustawianie kraweznikow 1 obrzezy na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce

z piasku lub na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 5 cm po zageszczeniu.

5.4.3 Wypelnienie spoin

Spoiny kraweznikéw 1 obrzezy nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny
nalezy wypehi¢ zwirem, piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowana
w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krawg¢znikoOw zaprawa cementowo-piaskowa stosuje si¢
wylacznie do kraweznikow ustawionych na tawie betonowe;.

Spoiny krawegznikéw i obrzezy przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda.
Dla zabezpieczenia przed wpltywami temperatury krawegzniki i obrzeza ustawione na
podsypce cementowo-piaskowej 1 o spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewa¢ co 50 m

bitumiczna masa zalewowa nad szczelina dylatacyjna tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia krawgznikow betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan

Inspektorowi nadzoru do akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy
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przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i okreslenie uszkodzen

wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1

Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podloza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi + 2 cm.

6.3.2

a)

b)

d)

6.3.3

Sprawdzenie law
Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:
Zgodno$¢ profilu podluznego gornej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Profil podluzny gérnej powierzchni lawy powinien by¢ zgodny z projektowana
niweleta. Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m lawy.
Wymiary law. Wymiary faw nalezy sprawdzi¢ w dwodch dowolnie wybranych
punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje wymiardw wynosza:

= dla wysokos$ci = 10% wysokosci projektowane;j,

= dla szerokos$ci = 10% szerokosci projektowane;.
Rownos$¢ gdrnej powierzchni faw. Rownos¢ gérnej powierzchni tawy sprawdza sig
przez przylozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowej faty.
Przeswit pomigdzy gérna powierzchnia tawy i przylozona tata nie moze przekraczaé
1 cm.
Odchylenie linii faw od projektowanego kierunku. Dopuszczalne odchylenie linii taw
od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na kazde 100 m wykonanej

lawy.

Sprawdzenie ustawienia kraweznikow i obrzezy

Przy ustawianiu krawg¢znikow nalezy sprawdzac:

dopuszczalne odchylenia linii krawgznikow w poziomie od linii projektowanej, ktore
wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego krawgznika,

dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzny krawgznika od niwelety
projektowanej, ktore wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika.
réwno$¢ gornej powierzchni kraweznikéw, sprawdzane przez przylozenie w dwdch

punktach na kazde 100 m krawgznika, trzymetrowej laty, przy czym przeswit
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pomigdzy gbérna powierzchnig kraweznika i przylozona lata nie moze przekraczac
1 cm,
» dokladno$¢ wypehienia spoin bada si¢ co 10 metrow. Spoiny musza by¢ wypetnione

catkowicie na petna glebokosé.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi

1 wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania daty wyniki

pozytywne.

8.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
* wykonanie koryta pod fawg,
* wykonanie lawy,

* wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego lub obrzeza obejmuje:

= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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= dostarczenie materialdow na miejsce wbudowania,

= wykonanie koryta pod fawg,

= ew. wykonanie szalunku,

* wykonanie lawy,

* wykonanie podsypki,

= ustawienie kraweznikow na podsypce,

= wypehienie spoin krawgznikdw zaprawa,

= ew. zalanie spoin masa zalewowa,

= zasypanie zewngtrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,

= przeprowadzenie pomiardéw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

=  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

=  PN-B-06250 Beton zwykty.

= PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe.

= PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

= PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci.

= PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw.

= BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
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